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Losungen mit Produkten und Marken
Beschaffungsmanagement mit Erfahrung und Zukunft

Vor mehr als 30 Jahren wurde ghv Antriebstechnik gegriindet. Unsere Position am Markt
als Markenlieferant und Vertriebspartner von groen Firmen entwickelt und verstarkt
sich stetig. Mit Flexibilitdt und Engagement nehmen wir jede Aufgabenstellung unserer
Kunden an und setzen das gesamte Spektrum der Antriebstechnik und Automation ein,

um diese Herausforderung zu erfiillen.

Ob komplexe Anforderungen oder kleinere Aufgaben zu I6sen sind, die Ingenieure von ghv
flhlen sich lberall zuhause. Kundennutzen und Antriebstechnik mit System. Dies alles aus
einer Hand zu sehen, ist unsere Maxime.

Umfassende Dienstleistung und der Vertrieb von Markenprodukten, die sich durch Wirt-
schaftlichkeit, Langlebigkeit und innovative Technologie auszeichnen, sind im Lauf der

langen Unternehmensgeschichte unser Kennzeichen geworden.

Finf Grinde, warum bei ghv

01 Ein starkes Produktprogramm

von starken Markenlieferanten lasst keinerlei Wiinsche in Automations-
und Antriebstechnik offen. Wir I6sen Ihr Antriebsproblem und sehen
die Optimierung l|hrer industriellen Prozess- und Wertschopfungs-

ketten als unsere Aufgabe.

02 Hohe Produkt- und Beratungskompetenz

Dienstleistung und Partnerschaft wird bei ghv GROSS geschrieben.
ghv-Berater, die sich mit lhren individuellen Verfahrenstechniken
bestens auskennen, halten den Beratungskontakt zu lhnen.

03 Ausgereifte Logisitik und Beschaffung

Nach dem Motto , Time is cash” beschaffen wir die Komponenten fiir
lhre Losung. Wir haben den Bestellvorgang fiir Sie auf das absolut
Wesentliche reduziert. Sie miissen nur mit einem Ansprechpartner in

Kontakt treten. So sparen Sie Zeit und somit Geld.

04 Hochste Lieferbereitschaft

Kontinuitat und Verfligbarkeit sind Eckpfeiler unserer Service- und
Lieferphilosophie. ghv-Kunden schéatzen unsere Flexibilitat und Liefer-

bereitschaft seit Jahren. Wir lassen Sie nicht im Regen stehen.

05 Markenqualitat fiihrender Hersteller

Das Ohr am Markt mit Blick Giber den Tellerrand und immer im Kontakt
mit unseren Herstellern und Partnern. Wir sichern Ihnen Wettbewerbs-
vorteile. So konnen Sie sicher sein, immer die besten Produkte zu

besten Konditionen zu beschaffen.




Info- und Serviceplattform im Intern

Als Panasonic-Distributor erhalten Sie von uns
neueste Technologie fiir Ihren Fortschritt und Ihre
Innovationen.

Dies alles und noch viel mehr unter www.ghv.de —
die Zentrale fiir Antriebstechnik, Automation

sowie Warn- und Meldesysteme.
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Getriebemotoren 3 - Serie

Panasonic

Panasonic, einer der weltgroBten Motorenhersteller, stellt eine neue, global zertifizierte
Getriebemotorenbaureihe vor. Mit einer Leistung von 6 bis 90 Watt wird die bisherige G-
Serie durch hoher effiziente und langlebigere Getriebemotoren abgel6st. Damit setzen wir

unsere hohe Produktqualitat fort.

Drehzahlbereich von 0,7 U/min bis 500 U/min

Modelle mit wahlweise festen oder variablen Drehzahlen lieferbar

Erfullt RoHS-Werkstoffvorschriften

Bewahrte, zuverlassige Qualitatsprodukte

Global zertifiziert UL / cUL / CE / CCC

Konstruktion

Panasonic Getriebemotoren sind in 1- oder 3-Phasenausfiihrung erhalt-
lich. Die 6 - 40 W Typenreihe ist konvektionsgekiihlt, die 60 und 90 W
Typen sind llftergekiihlt. Gerade- und schragverzahnte Stirnrader
mit Fettdauerschmierung gewahrleisten auch bei hohen Drehzahlen
einen guten Wirkungsgrad. Fiir groBere Ubersetzungen steht ein 10:1

Zwischengetriebe zur Verfligung.
Weitere Modelle
= Getriebemotoren fiir 110 V / 60 Hz

= 400 V Bremsmotoren

= Einphasenregelmotoren

Ubersicht

Einphasengetriebemotoren, einsetzbar fliir Festdrehzahlen im

Leistungsbereich von 6 - 90 W.

Schnell reversierbare Einphasengetriebemotoren mit eingebauter

Konstantreibungsbremse zur Verringerung des Nachlaufs.

Drehstromgetriebemotoren, einsetzbar fiir einen Leistungsbereich von
25 - 90 W. Die 230 V-Motoren erlauben eine Drehzahlregelung mithilfe
eines Drehzahlstellers (Umrichterbetrieb). Die 400 V-Motoren koénnen

direkt am Drehstromnetz betrieben werden.

Bremsmotoren: Getriebemotoren mit integrierter Haltebremse fiir den
Betrieb an 1-Phasen- oder 3-Phasen-220 V Netz.

Einsatzgebiete
= Transportbander = Pumpen
= Nahrungsmittelmaschinen = Etikettiermaschinen

= Verpackungsmaschinen = Prifgerate
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Getriebemotoren 3 - Serie

Panasonic

Betriebsdauer

Um eine hohe Betriebssicherheit und Lebensdauer des Antriebes zu gewahrleisten, mus-
sen die Art der Belastung und die tagliche Betriebsdauer einbezogen werden. Diese Tabelle
gibt Anhaltspunkte fiir die Bestimmung des Betriebsfaktors von typischen Anwendungen.
Zum Beispiel kann bei konstanter Belastung der Faktor 1,0 angesetzt werden.

Beanspruchung Anwendung Betriebsfaktor
5 Std/Tag 8 Std/Tag 24 Std/Tag

Konstant Transportband, Filmspuler 0,8 1,0 15
Gleichformiger Betrieb

Moderat Start-Stop-Betrieb

Mittel Sofort-Umkehrbetrieb mit Revisiermotor

Schnellstopbetrieb mit Haltebremse

Schwer Standig wiederholende mittlere Belastung
Schnellstopbetrieb mit schwingender Last

Lastdrehzahl

Die Lastdrehzahl ist 10 - 20 % geringer als die Nenndrehzahl. Drehmoment-
Drehzahlkurven zeigen das Lastverhalten des Getriebemotors. Die Nenn-
drehzahl bezieht sich auf eine nominale Motordrehzahl von 1.500 U/min.

Bremsmotoren

Bremsmotoren sind mit einer elektromagnetisch betatigten Federkraft-
bremse ausgestattet.

Schnell reversierbare Motoren Leistung | Reibmoment | Nachlauf
Ein integriertes Konstantreibungs - System fithrt beim Abschalten des (Watt) (Ncm) (Umdrehungen)

Motors zu einem schnellen Halt.

o
o

Der Nachlauf hangt von der Tragheit der Last ab. Die Nachlaufwerte .
in nebenstehender Tabelle sind Richtwerte und beziehen sich auf die

E

25 ,
- sghei 40
Motorachse, ohne Getriebe und ohne Massentragheit der Last.

0 fos  Jeo |
e fos  Jeo |
0 Jss  Jeo |
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Getriebemotoren mit fester Drehzahl

Panasonic

Panasonic bietet fir Anwendungen mit fester Drehzahl eine Serie von Standardmotoren
als auch Bremsmotoren flir 1-Phasen- und fiir 3-Phasenbetrieb an. Schnell reversierbare

Motoren sind nur einphasig verfligbar.

Einphasen-Asynchronmotoren

= Dauerbetrieb S1

= Thermisch- oder Uberlastungsgeschutzt
= Klasse-B-Isolierung

Die gesamte Serie zeichnet sich durch ruhigen Lauf und hohen
Wirkungsgrad aus.

Die Nenndrehzahl betragt 1.500 U/min bei 50 Hz.

Die Getriebemotoren sind zur 4-Punktbefestigung geeignet.

Schnell reversierbare Motoren

m Aussetzbetrieb S2 30 min

= Eingebautes Konstantreibungs-Bremssystem

= Verringerter Nachlauf und schneller Halt

= |deal fur Schnellreversier- und Start-Stop-Anwendungen

Eine Bremsscheibe am Rotorende wird standig mit 4 federbelasteten
Bremsbelagen gebremst. Wird der Motor stromlos, sorgt diese Reibung
fiir einen schnelleren Stillstand.

Drehstrommotoren

= Dauerbetrieb S1

= Thermischer Schutz
= Klasse B Isolierung

Drehstrommotoren liefern ein hoheres Drehmoment als Einphasen-
motoren.

Die 230 V-Typen erlauben bei Benutzung eines Inverters variable Drehzahlen.
Die 400 V-Typen sind fiir den direkten Anschluss an das 3-Phasennetz aus-
gelegt.

1- und 3-Phasen Bremsmotoren

» Elektromagnetische Federbremse

= Eingebauter Gleichrichter, Versorgungsspannung = Motornennspannung
= Haltebremse bei stromlosem Motor

Die Bremse |0st sich automatisch beim Einschalten des Motors, es ver-
bleibt keine Reibung. Wird der Motor ausgeschaltet, so ist die Haltebremse
erneut wirksam.

Der Nachlauf betragt ca. 2-4 Umdrehungen, die Bremse ist flir bis zu
6 Bremszyklen pro Minute ausgelegt.




Getriebemotoren regelbar

DC-Brushless-Antriebe B1G-Serie

= Mit integriertem Umrichter

= Leistungsbereich 30 - 130 W

= Drehzahlbereich 30 — 3.000 1/min

m Kombinierbar mit Getrieben der 3 - Serie

DC-Brushless—Antriebe haben ein konstantes Drehmoment (ber den
gesamten Drehzahlbereich.

Ansteuerung mit Digital- oder Analog-Panel oder liber externe Steuerung.

2 Digitaleingange, 1 Open Collector Ausgang, 1 Analogeingang, eigene
Steuerspannungsversorgung.

Parametrierung mit Digital-Panel.

DC-Brushless-Antriebe B3G-Serie

= Mit integriertem Umrichter und integrierter Positionierung
m Bis zu 4 Positionen (absolut oder relativ) speicherbar

= RS 232- und RS 485-Schnittstellen

= Kombinierbar mit Prazisionsgetrieben

Zu jeder Position kann eine eigene Geschwindigkeit mit Beschleunigungs-
und Bremszeit hinterlegt werden.

Ansteuerung mit Digital-Panel, Controller mit RS 485 oder liber externe
Steuerung.

4 Digitaleingange, 2 Open Collector Ausgange, eigene Steuer-
spannungsversorgung.

Parametrierung mit Digital-Panel oder PC-Software.

Frequenzumrichter fiir Drehstrommotoren 200 / 230 V

Der Panasonic Umrichter ist ein besonders kleiner, leicht zu
bedienender Drehzahlregler.

Zwei Modelle sind verfligbar: fiir 25 /40 W Motoren und fur 60 /90 W Moto-
ren. Sie bieten Leistungsmerkmale wie Anlauf- und Bremsrampe, ein-
gebautes oder externes Drehzahl-Potentiometer und eine dynamische
Widerstandsbremse.
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! Einphasen-Getriebemotoren 1
6+15W

MX6G Getriebe

technische Merkmale

m 230V =10 % /50 Hz = 15 W Motorerj mit

« Dauerbetrieb S1 geﬁrrr:g(reraturwachter als

= Schutzart IP20 = Zulassungen

= inkl. Motorkondensatoren UL/eUL/CE/CCC

0,6/1,2pF
Leistung Drehzahl Ma Getriebetyp Dezimalgetriebe Motortyp
[Watt] [min] [Nm] i [©] (9] kg

6 0,7 * 2,45 1800 MX6G180B MX6G10XB M61X6G4GGA 1,24
1 * 2,45 1200 MX6G120B MX6G10XB M61X6G4GGA 1,24
2,5 * 2,45 500 MX6G50B MX6G10XB M61X6G4GGA 1,24
5 * 2,45 250 MX6G25B MX6G10XB M61X6G4GGA 1,24
6,9 * 2,45 180 MX6G180B M61X6G4GGA 1,01
8,3 * 2,45 150 MX6G150B M61X6G4GGA 1,01
10 * 2,45 120 MX6G120B M61X6G4GGA 1,01
13 * 2,45 100 MX6G100B M61X6G4GGA 1,01
17 * 2,45 75 MX6G75B M61X6G4GGA 1,01
25 1,73 50 MX6G50B M61X6G4GGA 1,01
42 1,04 30 MX6G30B M61X6G4GGA 1,01
50 0,93 25 MX6G25B M61X6G4GGA 1,01
63 0,75 20 MX6G20B M61X6G4GGA 1,01
83 0,56 15 MX6G15B M61X6G4GGA 1,01
125 0,37 10 MX6G10B M61X6G4GGA 1,01
167 0,28 7,5 MX6G7,5B M61X6G4GGA 1,01
250 0,19 5 MX6G5B M61X6G4GGA 1,01
417 0,11 3 MX6G3B M61X6G4GGA 1,01

15 0,7 * 4,9 1800 MX7G180B MX7G10XB M71X15G4GGA| 1,99
11 * 4,9 1200 MX7G120B MX7G10XB M71X15G4GGA| 1,99
2,6 * 4,9 500 MX7G50B MX7G10XB M71X15G4GGA | 1,99
5,2 * 4,9 250 MX7G25B MX7G10XB M71X15G4GGA| 1,99
7,2 * 4,9 180 MX7G180B M71X15G4GGA| 1,64
8,7 * 4,9 150 MX7G150B M71X15G4GGA| 1,64
11 * 4,9 120 MX7G120B M71X15G4AGGA| 1,64
13 * 4,9 100 MX7G100B M71X15G4GGA| 1,64
17 * 4,9 75 MX7G75B M71X15GAGGA| 1,64
26 4,13 50 MX7G50B M71X15G4GGA| 1,64
43 2,48 30 MX7G30B M71X15GAGGA| 1,64
52 2,23 25 MX7G25B M71X15G4GGA| 1,64
65 1,78 20 MX7G20B M71X15G4GGA| 1,64
87 1,34 15 MX7G15B M71X15G4AGGA| 1,64
130 0,89 10 MX7G10B M71X15G4GGA| 1,64
173 0,67 7,5 MX7G7,5B M71X15G4AGGA| 1,64
260 0,45 5 MX7G5B M71X15G4GGA| 1,64
433 0,27 3 MX7G3B M71X15G4GGA| 1,64

*Das Drehmoment ist durch die Getriebeart begrenzt, ggf. ist ein Uberlastschutz vorzusehen.

Abmessungen siehe Seite 22 und 26




Antriebstechnik

E- h -G = b Automation
B Einphasen-Getriebemotoren Vertrioh
w25+ 40 W
H
MX8G Getriebe
4
= 230V =10 % /50 Hz = Temperaturwachter als :
= Dauerbetrieb S1 Offner Panasonic
= Schutzart IP54 . tZJlJLIz}]ScSGTS/Jean/ccc
= inkl. Motorkondensatoren
1,5/25 pF
Leistung Drehzahl Ma Getriebetyp Dezimalgetriebe Motortyp
[Watt] [min] INm] i (o7 kg
25 0,7 * 7,84 1800 MX8G180B MX8G10XB M81X25GK4GGA | 2,57
1 * 7,84 1200 MX8G120B MX8G10XB M81X25GK4GGA | 2,57
2,5 * 7,84 500 MX8G50B MX8G10XB M81X25GK4GGA | 2,57
5 * 7,84 250 MX8G25B MX8G10XB M81X25GK4GGA | 2,57
6,9 * 7,84 180 MX8G180B M81X25GK4GGA | 2,18
8,3 * 7,84 150 MX8G150B M81X25GK4AGGA | 2,18
10 * 7,84 120 MX8G120B M81X25GK4AGGA | 2,18
13 * 7.84 100 MX8G100B M81X25GK4GGA | 2,18
17 * 7,84 75 MX8G75B M81X25GK4AGGA | 2,18
25 7.13 50 MX8G50B M81X25GK4GGA | 2,18
42 4,28 30 MX8G30B M81X25GK4AGGA | 2,18
50 3,85 25 MX8G25B M81X25GK4GGA | 2,18
63 3,08 20 MX8G20B MB81X25GK4AGGA | 2,18
83 2,31 15 MX8G15B M81X25GK4AGGA | 2,18
125 1,54 10 MX8G10B M81X25GK4AGGA | 2,18
167 1,15 7,5 MX8G7,5B M81X25GK4AGGA | 2,18
250 0,77 5 MX8G5B M81X25GK4GGA | 2,18
417 0,46 3 MX8G3B M81X25GK4GGA | 2,18
40 0,7 * 9,8 1800 MX9G180B MX9G10XB M91X40GKAGGA | 4,13
1,1 * 9,8 1200 MX9G120B MX9G10XB M91X40GKAGGA | 4,13
2,6 * 9,8 500 MX9G50B MX9G10XB M91X40GKAGGA | 4,13
5,1 * 9,8 250 MX9G25B MX9G10XB M91X40GKAGGA | 4,13
71 * 9,8 180 MX9G180B M91X40GK4GGA | 3,60
8,5 * 9,8 150 MX9G150B M91X40GK4GGA | 3,60
11 * 9,8 120 MX9G120B M91X40GK4GGA | 3,60
13 * 9,8 100 MX9G100B M91X40GK4GGA | 3,60
17 * 9,8 75 MX9G75B M91X40GK4GGA | 3,60
26 * 9,8 50 MX9G50B M91X40GK4GGA | 3,60
43 6,75 30 MX9G30B M91X40GK4GGA | 3,60
51 6,08 25 MX9G25B M91X40GK4GGA | 3,60
64 4,86 20 MX9G20B M91X40GK4GGA | 3,60
85 3,65 15 MX9G15B M91X40GK4GGA | 3,60
128 2,43 10 MX9G10B M91X40GK4GGA | 3,60
170 1,82 7,5 MX9G7,5B M91X40GK4GGA | 3,60
255 1,22 5 MX9G5B M91X40GK4GGA | 3,60
425 0,73 3 MX9G3B M91X40GK4GGA | 3,60

*Das Drehmoment ist durch die Getriebeart begrenzt, ggf. ist ein Uberlastschutz vorzusehen.

Abmessungen siehe Seite 23 und 26




MY9G Getriebe
mit rechteckiger
. Flanschbefestigung

! Einphasen-Getriebemotoren
60 + 90 W

technische Merkmale

= 230V =10 % /50 Hz = Temperaturwachter als

= Dauerbetrieb S1 Offner

= Schutzart IP54 ' aﬂﬁsﬁf%ﬁ/cec

= inkl. Motorkondensatoren

4,5/6,0 pF
Leistung Drehzahl Ma Getriebetyp Dezimalgetriebe Motortyp
[Watt] [min] [Nm] i, [©] (9] kg

60 0,7 29,4 2000 MR9G200B MP9G200B MZ9G10XB M91Z60GK4AGGA| 5,05
1.1 29,4 1200 MR9G120B MP9G120B MZ9G10XB M91Z60GK4AGGA| 5,05
2,6 29,4 500 MR9G50B MP9G50B MZ9G10XB M91Z60GK4GGA| 5,05
6,5 * 29,4 200 MR9G200B MP9G200B M91Z60GKAGGA| 4,40
8,7 * 29,4 150 MR9G150B MP9G150B M91Z60GKAGGA| 4,40
11 * 29,4 120 MR9G120B MP9G120B M91Z60GKAGGA| 4,40
13 * 29,4 100 MR9G100B MP9G100B M91Z60GKAGGA| 4,40
17 * 23,1 75 MR9G75B MP9G75B M91Z60GKAGGA| 4,40
26 * 15,4 50 MR9G50B MP9G50B M91Z60GKAGGA| 4,40
4,3 * 19,6 300 MZ9G30B MY9G30B MZ9G10XB M91Z60GK4AGGA| 4,85
7.2 * 19,6 180 MZ9G180B MY9G180B M91Z60GKAGGA| 4,20
8,7 * 19,6 150 MZ9G150B MY9G150B M91Z60GKAGGA| 4,20
11 * 19,6 120 MZ9G120B MY9G120B M91Z60GKAGGA| 4,20
13 * 19,6 100 MZ9G100B MY9G100B M91Z60GKAGGA| 4,20
17 * 19,6 75 MZ9G75B MY9G75B M91Z60GKAGGA| 4,20
26 15,4 50 MZ9G50B MY9G50B M91Z60GK4GGA| 4,20
43 9,9 30 MZ9G30B MY9G30B M91Z60GKAGGA| 4,20
52 8,25 25 MZ9G25B MY9G25B M91Z60GK4GGA| 4,20
65 6,6 20 MZ9G20B MY9G20B M91Z60GKAGGA| 4,20
87 4,95 15 MZ9G15B MY9G15B M91Z60GKAGGA| 4,20
130 3,56 10 MZ9G10B MY9G10B M91Z60GKAGGA| 4,20
173 2,67 7,5 MZ9G7,5B MY9G7,5B M91Z60GKAGGA| 4,20
260 1,78 5 MZ9G5B  MY9G5B M91Z60GKAGGA| 4,20
433 1,07 3 MZ9G3B  MY9G3B M91Z60GKAGGA| 4,20

90 6,3 * 29,4 200 MR9G200B MP9G200B M91Z90GKAGGA| 4,90
8,3 * 29,4 150 MR9G150B MP9G150B M91Z90GKAGGA| 4,90
10 * 29,4 120 MR9G120B MP9G120B M91Z90GKAGGA| 4,90
13 * 29,4 100 MR9G100B MP9G100B M91Z90GKAGGA| 4,90
17 * 29,4 75 MR9G75B MP9G75B M91Z90GKAGGA| 4,90
25 24,15 50 MR9G50B MP9G50B M91Z90GKAGGA| 4,90
25 * 19,6 50 MZ9G50B MY9G50B M91Z90GK4GGA| 4,70
42 15,53 30 MZ9G30B MY9G30B M91Z90GK4AGGA| 4,70
50 12,94 25 MZ9G25B MY9G25B M91Z90GK4AGGA| 4,70
63 10,35 20 MZ9G20B MY9G20B M91Z90GK4AGGA| 4,70
83 7,76 15 MZ9G15B MY9G15B M91Z90GKAGGA| 4,70
125 5,69 10 MZ9G10B MY9G10B M91Z90GKAGGA| 4,70
167 4,19 7,5 MZ9G7,5B MY9G7,5B M91Z90GKAGGA| 4,70
250 2,79 5 MZ9G5B  MY9G5B M91Z90GK4GGA| 4,70
417 1,68 3 MZ9G3B  MY9G3B M91Z90GK4GGA| 4,70

*Das Drehmoment ist durch die Getriebeart begrenzt, ggf. ist ein Uberlastschutz vorzusehen.

Abmessungen siehe Seite 24, 26 und 27




B Einphasen-Getriebemotoren
m6+15W

schnell reversierbar, optional mit Bremse

technische Merkmale

= 230V =10 % /50 Hz

= Aussetzbetrieb
S2 - 30 min

= Schutzart IP20

= 15 W Motoren mit

Temperaturwachter als

Offner

m Zulassungen

MX6G Getriebe

Antriebstechnik

Automation
Vertrieb

Panasonic

®

UL /cUL/CE/CCC
= inkl. Motorkondensatoren
0,8/1,3 pF
Leistung | Drehzahl Ma Getriebetyp Dezimalgetriebe Motortyp

[Watt] [min] [Nml] [ @ ZZ ohne Bremse mit Bremse kg
6 0,7 2,45 1800 |MX6G180B MX6G10XB M6RX6G4GGA M6RX6GB4GGA 1,24
11 2,45 1200 |MX6G120B MX6G10XB M6RX6G4GGA M6RX6GB4GGA 1,24
2,6 2,45 500 MX6G50B MX6G10XB M6RX6G4GGA MBRX6GB4GGA 1,24
5,2 2,45 250 MX6G25B MX6G10XB M6RX6G4GGA M6RX6GB4GGA 1,24
7,2 2,45 180 |MX6G180B M6RX6G4GGA M6RX6GB4GGA 1,01
8,7 2,45 150 |MX6G150B M6RX6G4GGA M6RX6GB4GGA 1,01
11 2,45 120 |MX6G120B MBRX6G4GGA MB6RX6GB4GGA 1,01
13 2,45 100 |MX6G100B M6RX6G4GGA M6RX6GB4GGA 1,01
17 2,45 75 MX6G75B M6RX6G4GGA M6RX6GB4GGA 1,01
26 1,65 50 MX6G50B M6RX6G4GGA M6RX6GB4GGA 1,01
43 0,99 30 MX6G30B M6RX6G4GGA M6RX6GB4GGA 1,01
52 0,89 25 MX6G25B M6RX6G4GGA MB6RX6GB4GGA 1,01
65 0,71 20 MX6G20B M6RX6G4GGA M6RX6GB4GGA 1,01
87 0,53 15 MX6G15B M6RX6G4GGA M6RX6GB4GGA 1,01
130 0,36 10 MX6G10B M6RX6G4GGA M6RX6GB4GGA 1,01
173 0,27 7,5 MX6G7,5B M6RX6G4GGA M6RX6GB4GGA 1,01
260 0,18 5 MX6G5B M6RX6G4GGA M6RX6GB4GGA 1,01
433 0,11 3 MX6G3B M6RX6G4GGA M6RX6GB4GGA 1,01
15 0,7 4,9 1800 |MX7G180B MX7G10XB M7RX15G4GGA M7RX15GB4GGA| 1,99
1,1 4,9 1200 |MX7G120B MX7G10XB M7RX15G4GGA M7RX15GB4GGA| 1,99
2,6 4,9 500 MX7G50B MX7G10XB M7RX15G4GGA M7RX15GB4GGA| 1,99
5,1 4,9 250 MX7G25B MX7G10XB M7RX15G4GGA M7RX15GB4GGA| 1,99
71 4,9 180 MX7G180B M7RX15G4GGA M7RX15GB4GGA| 1,64
8,5 4,9 150 |MX7G150B M7RX15G4GGA M7RX15GB4GGA| 1,64
11 4,9 120 |MX7G120B M7RX15G4GGA M7RX15GB4GGA| 1,64
13 4,9 100 |MX7G100B M7RX15G4GGA M7RX15GB4GGA| 1,64
17 4,9 75 MX7G75B M7RX15G4GGA M7RX15GB4GGA| 1,64
26 4,13 50 MX7G50B M7RX15G4GGA M7RX15GB4GGA| 1,64
43 2,48 30 MX7G30B M7RX15G4GGA M7RX15GB4GGA| 1,64
51 2,23 25 MX7G25B M7RX15G4GGA M7RX15GB4GGA 1,64
64 1,78 20 MX7G20B M7RX15G4GGA M7RX15GB4GGA| 1,64
85 1,34 15 MX7G15B M7RX15G4GGA M7RX15GB4GGA| 1,64
128 0,89 10 MX7G10B M7RX15G4GGA M7RX15GB4GGA| 1,64
170 0,67 7,5 MX7G7,5B M7RX15G4GGA M7RX15GB4GGA| 1,64
255 0,45 5 MX7G5B M7RX15G4GGA M7RX15GB4GGA| 1,64
425 0,27 3 MX7G3B M7RX15G4GGA M7RX15GB4GGA 1,64

*Das Drehmoment ist durch die Getriebeart begrenzt, ggf. ist ein Uberlastschutz vorzusehen.

Abmessungen siehe Seite 22 und 26




Einphasen-Getriebemotoren
25 +40 W

schnell reversierbar, optional mit Bremse

technische Merkmale

= 230V =10 % /50 Hz = inkl. Motorkondensatoren
= Aussetzbetrieb e R
S2 - 30 min = Temperaturwachter als
= Schutzart IP54 Offner
Bremsmotoren P44 ® Zulassungen
UL eBIL G2 fdde MX8G Getriebe
Leistung | Drehzahl Ma Getriebetyp Dezimalgetriebe Motortyp
[Watt] [min] [Nm] [ [®] [Sr ohne Bremse mit Bremse kg
25 0,7 * 7,84 1800 |MX8G180B MX8G10XB M8RX25GK4GG1 M8RX25GR4GG1 2,87
1,1 * 784 1200 |MX8G120B MX8G10XB M8RX25GK4GG1 M8RX25GR4GG1 2,87
2,6 * 7,84 500 MX8G50B MX8G10XB M8RX25GK4GG1 M8RX25GR4GG1 2,87
5,1 * 784 250 MX8G25B MX8G10XB M8RX25GK4GG1 M8RX25GR4GG1 2,87
7.1 * 7,84 180 |MX8G180B M8RX25GK4GG1 M8RX25GR4GG1 2,48
8,5 * 7,84 150 |MX8G150B M8RX25GK4GG1 M8RX25GR4GG1 2,48
11 * 7,84 120 |MX8G120B M8RX25GK4GG1 M8RX25GR4GG1 2,48
13 * 7,84 100 |MX8G100B M8RX25GK4GG1 M8RX25GR4GG1 2,48
17 * 7,84 75 MX8G75B M8RX25GK4GG1 M8RX25GR4GG1 2,48
26 7,13 50 MX8G50B M8RX25GK4GG1 M8RX25GR4GG1 2,48
43 4,28 30 MX8G30B M8RX25GK4GG1 M8BRX25GR4GG1 2,48
51 3,85 25 MX8G25B M8RX25GK4GG1 M8RX25GR4GG1 2,48
64 3,08 20 MX8G20B M8RX25GK4GG1 M8RX25GR4GG1 2,48
85 2,31 15 MX8G15B M8RX25GK4GG1 M8RX25GR4GG1 2,48
128 1,54 10 MX8G10B M8RX25GK4GG1 M8RX25GR4GG1 2,48
170 1,15 7,5 MX8G7,5B M8RX25GK4GG1 M8RX25GR4GG1 2,48
255 0,77 5 MX8G5B M8RX25GK4GG1 M8RX25GR4GG1 2,48
425 0,46 3 MX8G3B M8RX25GK4GG1 M8RX25GR4GG1 2,48
40 0,7 * 9,8 1800 |MX9G180B MX9G10XB M9RX40GK4GG1 M9IRX40GR4GG1 4,53
11 * 9,8 1200 |MX9G120B MX9G10XB M9RX40GK4GG1 M9IRX40GR4GG1 4,53
2,6 * 9,8 500 MX9G50B MX9G10XB M9RX40GK4GG1 M9RX40GR4GG1 4,53
5,1 * 9,8 250 MX9G25B MX9G10XB M9RX40GK4GG1 M9RX40GR4GG1 4,53
7.1 * 9,8 180 |MX9G180B M9RX40GK4GG1 M9RX40GR4GG1 4,00
8,5 * 9,8 150 |MX9G150B M9RX40GK4GG1 M9RX40GR4GG1 4,00
11 * 9,8 120 |MX9G120B M9RX40GK4GG1 M9RX40GR4GG1 4,00
13 * 9,8 100 |MX9G100B M9RX40GK4GG1 M9RX40GR4GG1 4,00
17 * 9,8 75 MX9G75B M9RX40GK4GG1 M9RX40GR4GG1 4,00
26 * 9,8 50 MX9G50B M9RX40GK4GG1 M9RX40GR4GG1 4,00
43 6,75 30 MX9G30B M9RX40GK4GG1 M9RX40GR4GG1 4,00
51 6,08 25 MX9G25B M9RX40GK4GG1 M9RX40GR4GG1 4,00
64 4,86 20 MX9G20B M9RX40GK4GG1 M9RX40GR4GG1 4,00
85 3,65 15 MX9G15B M9RX40GK4GG1 M9RX40GR4GG1 4,00
128 2,43 10 MX9G10B M9RX40GK4GG1 M9RX40GR4GG1 4,00
170 1,82 7,5 MX9G7,5B M9RX40GK4GG1 M9IRX40GR4GG1 4,00
255 1,22 5 MX9G5B M9RX40GK4AGG1 M9RX40GR4GG1 4,00
425 0,73 3 MX9G3B M9RX40GK4GG1 M9RX40GR4GG1 4,00

*Das Drehmoment ist durch die Getriebeart begrenzt, ggf. ist ein Uberlastschutz vorzusehen.

Abmessungen siehe Seite 23 und 26




B Einphasen-Getriebemotoren
=60 +90W

schnell reversierbar, optional mit Bremse

technische Merkmale

= 230V =10 % /50 Hz

= Aussetzbetrieb
S2 - 30 min

= inkl. Motorkondensatoren
5,0/7,0 uF

= Temperaturwachter als

MP9G Getriebe
mit rechteckige

Flanschbefestigung

r

Antriebstechnik

Automation
Vertrieb

Panasonic

= Schutzart IP54 Offner
Bremsmotoren P44 m Zulassungen
UL/cUL/CE/CCC
Leistung | Drehzahl Ma Getriebetyp Dezimalgetriebe Motortyp
[Watt] [min] [Nml] [ @ ZZ ohne Bremse mit Bremse kg
60 0,6 * 294 2000 |[MR9G200B MP9G200B MZ9G10XB M9RZ60GK4AGGA M9IRZ60GR4GG1 5,35
11 * 294 1200 |MR9G120B MP9G120B MZ9G10XB M9RZ60GK4GGA M9RZ60GR4GG1 5,35
2,6 * 29,4 500 MR9G50B MP9G50B MZ9G10XB M9RZ60GK4GGA M9RZ60GR4GG1 5,35
6,4 * 294 200 |MR9G200B MP9G200B M9RZ60GK4GGA M9RZ60GR4GG1 4,70
8,5 * 294 150 |MR9G150B MP9G150B M9RZ60GK4GGA M9IRZ60GR4GG1 4,70
11 * 294 120 |MR9G120B MP9G120B M9RZ60GK4GGA M9IRZ60GR4GG1 4,70
13 * 294 100 |MR9G100B MP9G100B M9RZ60GK4GGA M9IRZ60GR4GG1 4,50
17 23,63 75 MR9G75B MP9G75B M9RZ60GK4GGA M9IRZ60GR4GG1 4,70
26 15,75 50 MR9G50B MP9G50B M9RZ60GK4GGA M9IRZ60GR4GG1 4,70
4,3 * 19,6 300 MZ9G30B MY9G30B MZ9G10XB M9RZ60GK4GGA M9RZ60GR4GG1 5,15
7.1 * 19,6 180 | MZ9G180B MY9G180B M9RZ60GK4GGA M9IRZ60GR4GG1 4,50
8,5 * 19,6 150 | MZ9G150B MY9G150B M9RZ60GK4GGA M9RZ60GR4GG1 4,50
11 * 19,6 120 |MZ9G120B MY9G120B M9RZ60GK4GGA M9IRZ60GR4GG1 4,50
13 * 19,6 100 |MZ9G100B MY9G100B M9RZ60GK4GGA M9RZ60GR4GG1 4,70
17 * 19,6 75 MZ9G75B MY9G75B M9RZ60GK4GGA M9RZ60GR4GG1 4,50
26 15,75 50 MZ9G50B MY9G50B M9RZ60GK4GGA M9RZ60GR4GG1 4,50
43 10,13 30 MZ9G30B MY9G30B M9RZ60GK4GGA M9RZ60GR4GG1 4,50
51 8,44 25 MZ9G25B MY9G25B M9RZ60GK4GGA M9RZ60GR4GG1 4,50
64 6,75 20 MZ9G20B MY9G20B M9RZ60GK4GGA M9RZ60GR4GG1 4,50
85 5,06 15 MZ9G15B MY9G15B M9RZ60GKAGGA M9RZ60GR4GG1 4,50
128 3,65 10 MZ9G10B MY9G10B M9RZ60GK4AGGA M9RZ60GR4GG1 4,50
170 2,73 7,5 Mz9G7,5B MY9G7,5B M9RZ60GKAGGA M9RZ60GR4GG1 4,50
255 1,82 5 MZ9G5B  MY9G5B M9RZ60GK4GGA M9RZ60GR4AGG1 4,50
425 1,09 3 MZ9G3B  MY9G3B M9RZ60GK4GGA M9RZ60GR4GG1 4,50
90 6,3 * 29,4 200 |MR9G200B MP9G200B M9RZ90GK4GG1 M9RZ90GR4GG1 5,00
8,3 * 29,4 150 |MR9G150B MP9G150B M9RZ90GK4GG1 M9RZ90GR4GG1 5,00
10 * 29,4 120 |MR9G120B MP9G120B M9RZ90GK4GG1 M9RZ90GR4AGG1 5,00
13 * 294 100 |MR9G100B MP9G100B M9RZ90GK4GG1 M9RZ90GR4GG1 5,00
17 * 29,4 75 MR9G75B MP9G75B M9RZ90GK4AGG1 M9RZ90GR4GG1 5,00
25 24,15 50 MR9G50B MP9G50B M9RZ90GK4GG1 M9RZ90GR4GG1 5,00
25 * 19,6 50 MZ9G50B MY9G50B M9RZ90GK4GG1 M9IRZ90GR4GG1 4,80
42 15,53 30 MZ9G30B MY9G30B M9RZ90GK4GG1 M9RZ90GR4GG1 4,80
50 12,94 25 MZ9G25B MY9G25B M9RZ90GK4AGG1 M9RZ90GR4AGG1 4,80
63 10,35 20 MZ9G20B MY9G20B M9RZ90GK4GG1 M9RZ90GR4GG1 4,80
83 7,76 15 MZ9G15B MY9G15B M9RZ90GK4AGG1 M9RZ90GR4AGG1 4,80
125 5,59 10 MZ9G10B MY9G10B M9RZ90GK4GG1 M9RZ90GR4GG1 4,80
167 4,19 7,5 MZ9G7,5B MY9G7,5B M9RZ90GK4GG1 M9RZ90GR4GG1 4,80
250 2,79 5 MZ9G5B  MY9G5B M9RZ90GK4GG1 M9IRZ90GR4AGG1 4,80
417 1,68 3 MZ9G3B  MY9G3B M9RZ90GK4GG1 M9RZ90GR4AGG1 4,80

*Das Drehmoment ist durch die Getriebeart begrenzt, ggf. ist ein Uberlastschutz vorzusehen.

Abmessungen siehe Seite 24, 26 und 27




Drehstrommotoren 200 / 230 V
25 + t|10 _V\é .
Optl onal mit Bremse MIXEG Getriobe
m 3x200-230V +10%/ = Temperaturwachter als
50 Hz Offner
= Dauerbetrieb S1 = Zulassungen
= Schutzart IP54 L elLy 2/ Eee
Bremsmotoren P44
Leistung | Drehzahl Ma Getriebetyp Dezimalgetriebe Motortyp
[Watt] [min™] [Nm] [ @ 55 ohne Bremse mit Bremse kg
25 0,7 * 7,84 1800 |MX8G180B MX8G10XB M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,87
0,9 * 7,84 1500 |MX8G150B MX8G10XB M8MX25GK4YGA MB8MX25GR4YG1| 2,87
1,1 * 7,84 1200 |MX8G120B MX8G10XB M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,87
1.3 * 7,84 1000 |MX8G100B MX8G10XB M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,87
1,8 * 7,84 750 MX8G75B MX8G10XB M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,87
2,7 * 7,84 500 MX8G50B MX8G10XB M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,87
4,4 * 7,84 300 MX8G30B MX8G10XB M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,87
6,6 * 7,84 200 MX8G20B MX8G10XB M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,87
7,4 * 7,84 180 |MX8G180B M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,48
8,8 * 7,84 150 |MX8G150B M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,48
11 * 7,84 120 |MX8G120B M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,48
13 * 7,84 100 |MX8G100B M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,48
18 * 7,84 75 MX8G75B M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,48
27 6,75 50 MX8G50B M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,48
44 4,05 30 MX8G30B M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,48
53 3,65 25 MX8G25B M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,48
66 2,92 20 MX8G20B M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,48
88 2,19 15 MX8G15B M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,48
133 1,46 10 MX8G10B M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,48
177 1,09 7,5 MX8G7,5B M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,48
265 0,73 5 MX8G5B M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,48
442 0,44 3 MX8G3B M8MX25GK4YGA M8MX25GR4YG1| 2,48
40 0,8 * 9,8 1800 |MX9G180B MX9G10XB M9MX40GK4YGA M9MX40GR4YG1| 4,53
0,9 * 9,8 1500 |MX9G150B MX9G10XB M9MX40GK4YGA MI9MX40GR4YG1| 4,53
11 * 9,8 1200 |MX9G120B MX9G10XB MO9MX40GKA4YGA MOMX40GR4YG1| 4,53
1,4 * 9,8 1000 |MX9G100B MX9G10XB MO9MX40GK4YGA MIMX40GR4YG1| 4,53
1,8 * 9,8 750 MX9G75B MX9G10XB MI9MX40GK4YGA MIMX40GR4YG1| 4,53
2,7 * 9,8 500 MX9G50B MX9G10XB MI9MX40GK4YGA MIMX40GR4AYG1| 4,53
4,5 * 9,8 300 MX9G30B MX9G10XB MOMX40GK4YGA MIMX40GR4YG1| 4,53
6,8 * 9,8 200 MX9G20B MX9G10XB MI9MX40GK4YGA MIMX40GR4AYG1| 4,53
7,5 * 9,8 180 |[MX9G180B MOMX40GK4YGA MIMX40GR4YG1| 4,00
9 * 9,8 150 |[MX9G150B M9MX40GK4YGA MIMX40GR4YG1| 4,00
11 * 9,8 120 | MX9G120B MI9MX40GK4AYGA MIMX40GR4YG1| 4,00
14 * 9,8 100 |[MX9G100B M9MX40GK4YGA MIMX40GR4YG1| 4,00
18 * 9,8 75 MX9G75B M9MX40GK4YGA MIMX40GR4YG1| 4,00
27 * 9,8 50 MX9G50B MIMX40GKA4YGA MOMX40GR4YG1| 4,00
45 6,3 30 MX9G30B M9MX40GK4YGA MIMX40GR4YG1| 4,00
54 5,67 25 MX9G25B M9MX40GK4YGA M9MX40GR4YG1| 4,00
68 4,54 20 MX9G20B MOMX40GK4YGA MOMX40GR4YG1| 4,00
90 3,4 15 MX9G15B MO9MX40GK4YGA MIMX40GR4YG1| 4,00
135 2,27 10 MX9G10B MI9MX40GK4YGA MIMX40GR4YG1| 4,00
180 1,7 7,5 MX9G7,5B MI9MX40GK4YGA MIMX40GR4YG1| 4,00
270 1,13 5 MX9G5B MOMX40GK4YGA MI9MX40GR4YG1| 4,00
450 0,68 3 MX9G3B MOMX40GK4YGA MIMX40GR4YG1| 4,00

*Das Drehmoment ist durch die Getriebeart begrenzt, ggf. ist ein Uberlastschutz vorzusehen.

Abmessungen siehe Seite 23 und 26




B Drehstrommotoren 200 / 230 V

60 +90W

optional mit Bremse

technische Merkmale

= 3x200-230V+10%/

Temperaturwachter als

MY9G Getriebe

mit rechteckiger
Flanschbefestigung

Antriebstechnik

Automation
Vertrieb

®

50 Hz Offner Panasonic
= Dauerbetrieb S1 = Zulassungen
= Schutzart IP54 ULy eUlL e/ EEs
Bremsmotoren P44
Leistung | Drehzahl Ma Getriebetyp Dezimalgetriebe Motortyp
[Watt] [min] [Nm] iges @ ° f. ohne Bremse mit Bremse kg
60 0,7 * 294 2000 |[MR9G200B MP9G200B MZ9G10XB M9MZ60GKAYGA MIMZE0GR4YG1 5,35
0,9 * 29,4 1500 |MR9G150B MP9G150B MZ9G10XB M9MZ60GKAYGA MIMZE0GR4AYG1 5,35
11 * 294 1200 |MR9G120B MP9G120B MZ9G10XB M9MZ60GK4YGA M9IMZ60GR4YG1| 5,35
1,3 * 29,4 1000 |MR9G100B MP9G100B MZ9G10XB M9MZ60GK4AYGA M9MZ60GR4YG1| 5,35
1,8 * 294 750 MR9G75B MP9G75B MZ9G10XB M9MZ60GK4YGA M9IMZ60GR4YG1| 5,35
2,7 * 29,4 500 MR9G50B MP9G50B MZ9G10XB M9MZ60GK4YGA M9IMZ60GR4YG1| 5,35
6,6 * 294 200 |MR9G200B MP9G200B M9MZ60GKA4YGA MIMZB0GR4AYG1| 4,70
8,8 * 29,4 150 |MR9G150B MP9G150B M9MZ60GK4YGA MIMZ60GR4AYG1| 4,70
11 * 29,4 120 |MR9G120B MP9G120B M9MZ60GK4YGA MIMZB0GR4YG1| 4,70
13 * 294 100 |MR9G100B MP9G100B M9MZ60GK4YGA MIMZB0GR4YG1| 4,70
18 22,58 75 MR9G75B MP9G75B M9MZ60GK4YGA MIMZB0GR4YG1| 4,70
27 15,05 50 MR9G50B MP9G50B M9MZ60GK4YGA MIMZB0GR4YG1| 4,70
4,4 * 19,6 300 MZ9G30B MY9G30B MZ9G10XB M9MZ60GK4YGA MIMZ60GR4YG1| 5,15
7.4 * 19,6 180 | MZ9G180B MY9G180B M9MZ60GK4YGA MIMZ60GR4YG1| 4,50
8,8 * 19,6 150 | MZ9G150B MY9G150B M9MZ60GK4YGA MIMZ60GR4YG1| 4,50
11 * 19,6 120 | MZ9G120B MY9G120B M9MZ60GK4YGA M9IMZ60GR4YG1| 4,50
13 * 19,6 100 |MZ9G100B MY9G100B MOMZB0GKAYGA M9IMZ60GR4YG1| 4,50
18 * 19,6 75 MZ9G75B MY9G75B M9MZ60GK4YGA MIMZ60GR4AYG1| 4,50
27 15,05 50 MZ9G50B MY9G50B M9MZ60GK4YGA MIMZ60GR4AYG1| 4,50
44 9,68 30 MZ9G30B MY9G30B M9MZ60GK4YGA MIMZ60GR4AYG1| 3,00
53 8,06 25 MZ9G25B MY9G25B M9MZ60GK4YGA MIMZ60GR4YG1| 3,00
66 6,45 20 MZ9G20B MY9G20B M9MZ60GK4YGA MIMZ60GR4YG1| 3,00
88 4,84 15 MZ9G15B MY9G15B M9MZ60GK4YGA MIMZ60GR4AYG1| 3,00
133 3,48 10 MZ9G10B MY9G10B MOMZB0GK4AYGA M9MZ60GR4YG1| 3,00
177 2,61 7,5 MZ9G7,5B MY9G7,5B M9MZ60GK4YGA MIMZ60GR4AYG1| 3,00
265 1,74 5 MZ9G5B  MY9G5B MOMZ60GK4YGA M9MZ60GR4YG1| 3,00
442 1,04 3 MZ9G3B  MY9G3B M9MZ60GK4YGA MIMZ60GR4AYG1| 3,00
90 6,8 * 294 200 |MR9G200B MP9G200B M9MZ90GK4YGA MIMZ90GR4AYG1| 5,00
9 * 29,4 150 |MR9G150B MP9G150B MO9MZ90GK4YGA M9IMZ90GR4YG1| 5,00
11 * 29,4 120 |MR9G120B MP9G120B MOMZ90GK4YGA MOMZ90GR4YG1| 5,00
14 * 294 100 |MR9G100B MP9G100B M9MZ90GK4YGA MIMZ90GR4YG1| 5,00
18 * 294 75 MR9G75B MP9G75B MO9MZ90GK4YGA M9OMZ90GR4YG1| 5,00
27 22,4 50 MR9G50B MP9G50B MIMZ90GK4YGA MIMZ90GR4YG1 5,00
27 * 19,6 50 MZ9G50B MY9G50B MOMZ90GK4YGA MIMZ90GR4YG1| 4,80
45 14,4 30 MZ9G30B MY9G30B M9MZ90GK4YGA M9IMZ90GR4YG1| 4,80
54 12 25 MZ9G25B MY9G25B MO9MZ90GK4YGA MIMZ90GR4YG1| 4,80
68 9,6 20 MZ9G20B MY9G20B M9MZ90GK4YGA M9IMZ90GR4YG1| 4,80
90 7,2 15 MZ9G15B MY9G15B M9MZ90GK4YGA M9IMZ90GR4YG1| 4,80
135 5,18 10 MZ9G10B MY9G10B MIMZ90GKAYGA M9IMZ90GR4YG1| 4,80
180 3,89 7.5 MZz9G7,5B MY9G7,5B M9MZ90GK4YGA M9IMZ90GR4YG1| 4,80
270 2,59 5 MZ9G5B  MY9G5B M9MZ90GK4YGA M9IMZI0GR4YG1| 4,80
450 1,56 3 MZ9G3B  MY9G3B M9MZ90GK4YGA MIMZ90GR4YG1| 4,80

*Das Drehmoment ist durch die Getriebeart begrenzt, ggf. ist ein Uberlastschutz vorzusehen.

Abmessungen siehe Seite 24, 26 und 27




Drehstrommotoren 400 V
25 +40 W .
optional mit Bremse
MX8G Getriebe
= 3x400V =+ 10 % /50 Hz = Temperaturwachter als
= Dauerbetrieb S1 Offner
= Schutzart IP54 " Zulassung CE
Bremsmotoren IP44 = fur Umrichtbetrieb ist ein
Sinus- oder du/dt - Filter
erforderlich
Leistung | Drehzahl Ma Getriebetyp Dezimalgetriebe Motortyp
[Watt] [min™] [Nm] [ @ 55 ohne Bremse mit Bremse kg
25 0,7 * 7,84 1800 |MX8G180B MX8G10XB M8MX25GK4CGA M8MX25GR4CM1| 2,87
0,9 * 7,84 1500 |MX8G150B MX8G10XB M8MX25GK4CGA M8MX25GR4CM1| 2,87
1,1 * 7,84 1200 |MX8G120B MX8G10XB M8MX25GK4CGA MBMX25GR4CM1| 2,87
1.3 * 7,84 1000 |MX8G100B MX8G10XB M8MX25GK4CGA M8MX25GR4CM1| 2,87
1,8 * 7,84 750 MX8G75B MX8G10XB M8MX25GK4CGA MB8MX25GR4CM1| 2,87
2,7 * 7,84 500 MX8G50B MX8G10XB M8MX25GK4CGA M8MX25GR4CM1| 2,87
4,4 * 7,84 300 MX8G30B MX8G10XB M8MX25GK4CGA M8MX25GR4CM1| 2,87
6,6 * 7,84 200 MX8G20B MX8G10XB M8MX25GK4CGA M8MX25GR4CM1| 2,87
7,4 * 7,84 180 |MX8G180B M8MX25GK4CGA M8MX25GR4CM1| 2,48
8,8 * 7,84 150 |MX8G150B M8MX25GK4CGA M8MX25GR4CM1| 2,48
11 * 7,84 120 |MX8G120B M8MX25GK4CGA M8MX25GR4CM1| 2,48
13 * 7,84 100 |MX8G100B M8MX25GK4CGA M8MX25GR4CM1| 2,48
18 * 7,84 75 MX8G75B M8MX25GK4CGA M8MX25GR4CM1| 2,48
27 6,75 50 MX8G50B M8MX25GK4CGA M8MX25GR4CM1| 2,48
44 4,05 30 MX8G30B M8MX25GK4CGA M8MX25GR4CM1| 2,48
53 3,65 25 MX8G25B M8MX25GK4CGA M8MX25GR4CM1| 2,48
66 2,92 20 MX8G20B M8MX25GK4CGA MBMX25GR4CM1| 2,48
88 2,19 15 MX8G15B M8MX25GK4CGA M8MX25GR4CM1| 2,48
133 1,46 10 MX8G10B M8MX25GK4CGA MB8MX25GR4CM1| 2,48
177 1,09 7,5 MX8G7,5B M8MX25GK4CGA M8MX25GR4CM1| 2,48
265 0,73 5 MX8G5B M8MX25GK4CGA M8MX25GR4CM1| 2,48
442 0,44 3 MX8G3B M8MX25GK4CGA M8MX25GR4CM1| 2,48
40 0,8 * 9,8 1800 |MX9G180B MX9G10XB MO9MX40GK4CGA MOIMX40GR4CM1| 4,53
0,9 * 9,8 1500 |MX9G150B MX9G10XB M9MX40GK4CGA M9MX40GR4CM1| 4,53
11 * 9,8 1200 |MX9G120B MX9G10XB M9MX40GK4CGA MIMX40GR4ACM1| 4,53
1,4 * 9,8 1000 |MX9G100B MX9G10XB MI9MX40GK4CGA MIMX40GR4ACM1| 4,53
1,8 * 9,8 750 MX9G75B MX9G10XB M9MX40GK4CGA MOMX40GR4CM1| 4,53
2,7 * 9,8 500 MX9G50B MX9G10XB MI9MX40GK4CGA MIMX40GR4ACM1| 4,53
4,5 * 9,8 300 MX9G30B MX9G10XB M9OMX40GK4CGA MO9MX40GR4CM1| 4,53
6,8 * 9,8 200 MX9G20B MX9G10XB M9MX40GK4CGA MOIMX40GR4CM1| 4,53
7,5 * 9,8 180 |[MX9G180B M9MX40GK4CGA MOIMX40GR4CM1| 4,00
9 * 9,8 150 |[MX9G150B M9MX40GK4CGA MOMX40GR4CM1| 4,00
11 * 9,8 120 | MX9G120B M9MX40GK4CGA MOMX40GR4CM1| 4,00
14 * 9,8 100 |MX9G100B M9OMX40GK4CGA MIMX40GR4CM1| 4,00
18 * 9,8 75 MX9G75B M9MX40GK4CGA MOMX40GR4CM1| 4,00
27 * 9,8 50 MX9G50B M9MX40GK4CGA MOMX40GR4CM1| 4,00
45 6,3 30 MX9G30B M9MX40GK4CGA MOMX40GR4CM1| 4,00
54 5,67 25 MX9G25B MOMX40GK4CGA MIMX40GR4CM1| 4,00
68 4,54 20 MX9G20B MI9MX40GK4CGA MIMX40GR4ACM1| 4,00
90 3,4 15 MX9G15B M9MX40GK4CGA MIMX40GR4ACM1| 4,00
135 2,27 10 MX9G10B MIMX40GK4CGA MI9MX40GR4CM1| 4,00
180 1,7 7,5 MX9G7,5B MI9MX40GK4CGA MIMX40GR4ACM1| 4,00
270 1,13 5 MX9G5B M9MX40GK4CGA MOIMX40GR4CM1| 4,00
450 0,68 3 MX9G3B M9MX40GK4CGA MOIMX40GR4CM1| 4,00

*Das Drehmoment ist durch die Getriebeart begrenzt, ggf. ist ein Uberlastschutz vorzusehen.

Abmessungen siehe Seite 23 und 26




Antriebstechnik

B Drehstrommotoren 400 V puartin
=60+30W s sove

i i . anschbefestigun
optional mit Bremse Flanschbefestigung
technische Merkmale .

= 3x400V =10 % /50 Hz = Temperaturwachter als
Offner

= Zulassung CE

Panasonic

= Dauerbetrieb S1

= Schutzart IP54

Bremsmotoren P44 = fiir Umrichtbetrieb ist ein
Sinus- oder du/dt-Filter
erforderlich

Leistung | Drehzahl Ma Getriebetyp Dezimalgetriebe Motortyp

[Watt] [min™] [Nm] [ \@j 3 3 ohne Bremse mit Bremse kg
60 0,7 * 294 2000 |[MR9G200B MP9G200B MZ9G10XB M9MZ60GK4CGA M9I9MZ60GR4CM1| 5,35
0,9 * 29,4 1500 |MR9G150B MP9G150B MZ9G10XB M9MZ60GK4CGA M9I9MZ60GR4CM1| 5,35
11 * 29,4 1200 |MR9G120B MP9G120B MZ9G10XB M9MZ60GK4CGA M9I9MZ60GR4CM1| 5,35
1,3 * 29,4 1000 |MR9G100B MP9G100B MZ9G10XB M9MZ60GK4CGA M9IMZ60GR4CM1| 5,35
1,8 * 29,4 750 MR9G75B MP9G75B MZ9G10XB M9MZ60GK4CGA M9I9MZ60GR4CM1| 5,35
2,7 * 29,4 500 MR9G50B MP9G50B MZ9G10XB M9MZ60GK4CGA M9IMZ60GR4CM1| 5,35
6,6 * 29,4 200 |MR9G200B MP9G200B M9MZ60GK4CGA MIMZ60GR4CM1| 4,70
8,8 * 29,4 150 |MR9G150B MP9G150B M9MZ60GK4CGA MIMZ60GR4CM1| 4,70
11 * 29,4 120 |MR9G120B MP9G120B M9MZ60GK4CGA MIMZ60GR4CM1| 4,70
13 * 29,4 100 |MR9G100B MP9G100B M9MZ60GK4CGA MIMZ60GR4CM1| 4,70
18 22,58 75 MR9G75B MP9G75B M9MZ60GK4CGA MIMZ60GR4CM1| 4,70
27 15,05 50 MR9G50B MP9G50B M9MZ60GK4CGA MIMZ60GR4CM1| 4,70
4,4 * 19,6 300 MZ9G30B MY9G30B MZ9G10XB M9MZ60GK4CGA MIMZ60GR4CM1| 5,15
7.4 * 19,6 180 |MZ9G180B MY9G180B M9MZ60GK4CGA MIMZ60GR4CM1| 4,50
8,8 * 19,6 150 |MZ9G150B MY9G150B M9MZ60GK4CGA MIMZ60GR4CM1| 4,50
11 * 19,6 120 |MZ9G120B MY9G120B M9MZB60GK4CGA MIMZ60GR4CM1| 4,50
13 * 19,6 100 |MZ9G100B MY9G100B M9MZ60GK4CGA M9MZ60GR4CM1| 4,50
18 * 19,6 75 MZ9G75B MY9G75B M9MZB0GK4CGA MIMZ60GR4CM1| 4,50
27 15,05 50 MZ9G50B MY9G50B M9MZB0GK4ACGA MIMZ60GR4CM1| 4,50
44 9,68 30 MZ9G30B MY9G30B M9MZ60GK4CGA MIMZ60GR4CM1| 3,00
53 8,06 25 MZ9G25B MY9G25B M9MZ60GK4CGA MOMZ60GR4CM1| 3,00
66 6,45 20 MZ9G20B MY9G20B M9MZ60GK4CGA MI9MZ60GR4CM1| 3,00
88 4,84 15 MZ9G15B MY9G15B M9MZ60GK4CGA MIMZ60GR4CM1| 3,00
133 3,48 10 MZ9G10B MY9G10B M9MZ60GK4CGA MO9MZ60GR4CM1| 3,00
177 2,61 7,5 MZ9G7,5B MY9G7,5B M9MZB0GK4CGA MIMZ60GR4CM1| 3,00
265 1,74 5 MZ9G5B  MY9G5B M9MZ60GK4CGA MOMZ60GR4CM1| 3,00
442 1,04 3 MZ9G3B MY9G3B M9MZ60GK4CGA M9MZ60GR4CM1| 3,00
90 6,8 * 294 200 |MR9G200B MP9G200B M9MZ90GK4CGA MI9MZ90GR4CM1| 5,00
9 * 29,4 150 |MR9G150B MP9G150B M9MZ90GK4CGA M9IMZ90GR4CM1| 5,00
11 * 29,4 120 |MR9G120B MP9G120B M9MZ90GK4CGA M9I9MZ90GR4CM1| 5,00
14 * 29,4 100 |MR9G100B MP9G100B M9MZ90GK4CGA M9IMZ90GR4CM1| 5,00
18 * 29,4 75 MR9G75B MP9G75B M9MZ90GK4CGA M9I9MZ90GR4CM1| 5,00
27 22,4 50 MR9G50B MP9G50B M9MZ90GK4CGA M9IMZ90GR4CM1| 5,00
27 * 19,6 50 MZ9G50B MY9G50B M9MZ90GK4CGA M9IMZ90GR4CM1| 4,80
45 14,4 30 MZ9G30B MY9G30B M9MZ90GK4CGA M9IMZ90GR4CM1| 4,80
54 12 25 MZ9G25B MY9G25B M9MZ90GK4CGA MIMZ90GR4CM1| 4,80
68 9,6 20 MZ9G20B MY9G20B M9MZ90GK4CGA MIMZ90GR4CM1| 4,80
90 7.2 15 MZ9G15B MY9G15B M9MZ90GK4CGA MIMZ90GR4CM1| 4,80
135 5,18 10 MZ9G10B MY9G10B M9MZ90GK4CGA MIMZ90GR4CM1| 4,80
180 3,89 7.5 MZ9G7,5B MY9G7,5B M9MZ90GK4CGA MIMZ90GR4CM1| 4,80
270 2,59 5 MZ9G5B  MY9G5B M9MZ90GK4CGA MIMZ90GR4CM1| 4,80
450 1,56 3 MZ9G3B  MY9G3B M9MZ90GK4CGA MIMZ90GR4CM1| 4,80

*Das Drehmoment ist durch die Getriebeart begrenzt, ggf. ist ein Uberlastschutz vorzusehen.

Abmessungen siehe Seite 24, 26 und 27




DC-Brushless-Getriebemotoren
B1G-Serie

mit integriertem Umrichter

Nennleistung (Watt) 30 50 90 130
Motortyp mit verzahnter Welle MBMC3A2AXB | MBMC5A2AXB MBMC9A2AZB MBMC1E2AZB
Motortyp mit glatter Welle MBMC3A2AXB | MBMC5A2AXB | MBMC9A2AZB MBMC1E2AZB
Spannungsversorgung 1-phasig 200-240 VAC, +/- 10%

Frequenzbereich 50 /60 Hz

Eingangsstrom (A) 0,6 0,7 1,1 1,6
Nennmoment (Nm) 0,095 0,16 0,29 0,41
Anlaufmoment (Nm) 0,14 0,24 0,43 0,62
Drehzahlbereich 30 - 3.000 1/min (1:100)

(mXa1>B i;lﬂ )I:/I;sz?entragheltsmom. 25 25 5,6 5,6

durch Lastanderung Toleranz: +/- 1% von (0 bis Nennmoment) bei Nenndrehzahl

Drehzahlschwankung durch Spannungsschwankung| Toleranz: +/- 1% (bei Netzschwankungen von +/- 10%) bei Nenndrehzahl

durch Temperaturanderung Tol.: +/- 1% (-10° >> 40°C Motor / -10° >> 50°C Umrichter) bei Nenndrehz.

Hochlauf-/Bremszeit 0,01 - 3.600 sek von 0 - 1.000 1/min

Stopfunktion Auslauf oder Bremsrampe

Drehzahlvorgabe Analogeingang 0 - 5 V / oder per Panel A/B
Analogeingang Toleranz: +/- 3% der eingestellten max. Drehzahl (Par. 3b)

Regelgenauigkeit (bei 20 °C) Digital iber Panel Toleranz: 1% der eingestellten max. Drehzahl (Par. 3b)

Uberlast / Uberstrom / DC Zwischenkreisspg. / CPU Fehler /

Schutzfunktionen Uberdrehzahl / Temperatur / Unterspannung

Temperaturklasse EN (120°C) / UL (105°C)
30 min 100% Last
Betriebsart Dauerbetrieb Dauerbetrieb
bei 80% Last
Uberlastwarnung bei 100% 80%
Uberlast 150% fiir 60 sek.
Umgebungstemperatur Betrieb von -10°C bis +40°C
zul. Lagertemperatur von -25°C bis +60°C
Schutzart IP65
Zulassung UL/cUL/CE
Gewicht (kg) 1.1 1.3 | 2.3 2.3
B1G-Systemkonfiguration
’m‘ Netzversorgung 1ph_asig ZQOV-FI/Sicherung
EN 2090-1-06 (muss kundenseitig realisiert werden)

Optional:

Kabellinge 0,5m Steckersatz DVOP3610

PANEL A (DVOP3500)
- Start/Stop

- links/rechts

- Drehzahleinstellung

Optional:
Steckersatz DVOP3600 Alternativ zu den Steckersétzen PANEL B (DVOP3510)
GETRIEBETYP MOTORTYP Vertingerung: ﬁ o
MX8G***B fiir Motor 30/50W MBMC**2A*B - DVOP35910/1m >> Interface - Steuerung
MZ9G***B fiir Motor 90/130W - DVOP35830/3m > Interface - |

- DVOP35950/5m >> Interface _-J




Antriebstechnik
Automation
Vertrieb

®
Panasonic
Leistung Drehzahl Drehzahl M, Y ot Untersetzung Getriebe Motor
[Watt] n__ [min-1] n_. [min-1] [Nm] 10-4 kgm_ iges Typ Typ

30 16,7 0,17 7,84 342 180 MX8G180B MBMC3A2AXB
20 0,2 7,84 342 150 MX8G150B MBMC3A2AXB
25 0,25 * 7,84 342 120 MX8G120B MBMC3A2AXB
30 0,3 6,99 342 100 MX8G100B MBMC3A2AXB
40 0,4 5,43 342 75 MX8G75B MBMC3A2AXB
60 0,6 3,65 342 50 MX8G50B MBMC3A2AXB
100 1 2,16 127 30 MX8G30B MBMC3A2AXB
120 1,2 1,93 86,9 25 MX8G25B MBMC3A2AXB
150 1.5 1,55 55,8 20 MX8G20B MBMC3A2AXB
200 2 1,15 30,6 15 MX8G15B MBMC3A2AXB
300 3 0,77 13,8 10 MX8G10B MBMC3A2AXB
400 4 0,58 7,72 7.5 MX8G7.5B MBMC3A2AXB
600 6 0,38 3,42 5 MX8G5B MBMC3A2AXB
1000 10 0,23 1,25 3 MX8G3B MBMC3A2AXB
50 16,7 0,17 * 7,84 342 180 MX8G180B MBMC5A2AXB
20 0,2 * 7,84 342 150 MX8G150B MBMC5A2AXB
25 0,25 * 7,84 342 120 MX8G120B MBMC5A2AXB
30 0,3 * 7,84 342 100 MX8G100B MBMC5A2AXB
40 0,4 * 7,84 342 75 MX8G75B MBMC5A2AXB
60 0,6 5,93 342 50 MX8G50B MBMC5A2AXB
100 1 3,61 127 30 MX8G30B MBMC5A2AXB
120 1,2 3,23 86,9 25 MX8G25B MBMC5A2AXB
150 15 2,59 55,8 20 MX8G20B MBMC5A2AXB
200 2 1,92 30,6 15 MX8G15B MBMC5A2AXB
300 3 1,29 13,8 10 MX8G10B MBMC5A2AXB
400 4 0,96 7,72 7,5 MX8G7.5B MBMC5A2AXB
600 6 0,64 3,42 5 MX8G5B MBMC5A2AXB
1000 10 0,39 1,25 3 MX8G3B MBMC5A2AXB
90 15 0,15 * 19,6 1684 200 MZ9G200B MBMC9A2AZB
16,7 0,17 * 19,6 1684 180 MZ9G180B MBMC9A2AZB
20 0,2 * 19,6 1684 150 MZ9G150B MBMC9A2AZB
25 0,25 * 19,6 1684 120 MZ9G120B MBMC9A2AZB
30 0,3 19 1684 100 MZ9G100B MBMC9A2AZB
40 0,4 14,7 1684 75 MZ9G75B MBMC9A2AZB
60 0,6 9,81 1684 50 MZ9G50B MBMC9A2AZB
100 1 6,22 589 30 MZ9G30B MBMC9A2AZB
120 1,2 5,27 423 25 MZ9G25B MBMC9A2AZB
150 1,5 4,11 257 20 MZ9G20B MBMC9A2AZB
200 2 3,06 142 15 MZ9G15B MBMC9A2AZB
300 3 2,28 67,6 10 MZ9G10B MBMC9A2AZB
400 4 1,69 37,3 7.5 MZ9G7.5B MBMC9A2AZB
600 6 1,12 16,4 5 MZ9G5B MBMC9A2AZB
1000 10 0,67 5,93 3 MZ9G3B MBMC9A2AZB
130 15 0,15 * 19,6 1684 200 MZ9G200B MBMC1E2AZB
16,7 0,17 * 19,6 1684 180 MZ9G180B MBMC1E2AZB
20 0,2 * 19,6 1684 150 MZ9G150B MBMC1E2AZB
25 0,25 * 19,6 1684 120 MZ9G120B MBMC1E2AZB
30 0,3 * 19,6 1684 100 MZ9G100B MBMC1E2AZB
40 0,4 * 19,6 1684 75 MZ9G75B MBMC1E2AZB
60 0,6 14,7 1684 50 MZ9G50B MBMC1E2AZB
100 1 9,34 589 30 MZ9G30B MBMC1E2AZB
120 1,2 7,91 423 25 MZ9G25B MBMC1E2AZB
150 1,5 6,17 257 20 MZ9G20B MBMC1E2AZB
200 2 4,59 142 15 MZ9G15B MBMC1E2AZB
300 3 3,42 67,6 10 MZ9G10B MBMC1E2AZB
400 4 2,54 37,3 7.5 MZ9G7.5B MBMC1E2AZB
600 6 1,69 16,4 5 MZ9G5B MBMC1E2AZB
1000 10 1,01 5,93 3 MZ9G3B MBMC1E2AZB

*Das Drehmoment ist durch die Getriebeart begrenzt, ggf. ist ein Uberlastschutz vorzusehen.

Abmessungen siehe Seite 25 und 26




DC-Brushless-Positionier-Antriebe
B3G-Serie

mit integriertem Umrichter und integrierter Positionierung

Nennleistung (Watt) 30 50 90 130
Motortyp mit verzahnter Welle MBMP3A2EBC MBMP5A2EBC MBMP9A2EBC MBMP1E2EBC
Motortyp mit glatter Welle MBMP3A2ESC MBMP5A2ESC MBMP9A2ESC MBMP1E2ESC
Nenndrehzahl 3.000 1/min

Spannung (V) 1-phas. 200-240 V

Toleranz +/- 10%

Frequenz (Hz) 50/60

Strom (A) 0.6 0.7 1.1 1.5
Nennmoment (NM) 0.095 0.16 0.29 0.41
Anlaufmoment (Nm) 0.14 0.24 0.43 0.62
Radiallast (N) 100 100 150 150
Axiallast (N) 10 10 20 20
Regelung Positionsermittlung mittels Sensor / Pulsweitenmodulation PWM
Positionierung 4-Pos.-Verfahrweg, Geschw., Beschl., abs./rel. individuell einstellbar
Auflosung 288 Pulse/Umdrehung, Genauigkeit +/-5 oder weniger als 20 Pulse
Eingange 4 Optokoppler (bidirektional)

Ausgange 2 Open Collector

Uberlast, Uberstrom, Uber-/Unterspannung, Systemfehler, Uberdrehzahl,
Sensorfehler, Ubertemperatur, Positionsfehlerzahler Uberlauf, RS485
Schutzfunktionen Fehlfunktion, Fehler Panel B, Fehler Benutzerparameter, Fehler System-
parameter, Fehler bei Referenzierung, Endschalter, Positionierfehler,
externe Abschaltmaoglichkeit

RS232 Interface Einstellung der Parameter bzw. Anzeigen mit Panel B oder PC
RS485 Interface Einstellung der Parameter bzw. Anzeigen lber RS 485 (ext. Steuerung)
Isolationsklasse E (UL gelistet A 105)
30 min 100% Last
Einschaltdauer Dauerbetrieb Dauerbetrieb
bei 80% Last

Uberlastwarnung bei 100% 80%
Zeitbegrenzung bei Uberlast fir 60 sek 150% Last moglich
Anzugsmoment 150%

- IP65, ausgenommen Welle und Anschlusskabel
Schutzart EN Standard, EN 60529, EN 60034-5

- IP20, wenn der Motor am Panel B betrieben wird
Zulassung UL/cUL/CE
Gewicht (kg) 1.1 1.3 2.3 2.3

Drehmomentverlauf

B MBMP3A2EBC I MBMP5A2EBC I MBMP9A2EBC B MBMP1E2EBC
MBMP3A2ESC MBMP5A2ESC MBMP9A2ESC MBMP1E2ESC
Dreh-
Dreh- Dreh- Dreh- moment
moment moment moment 062 Nm g en N P
150% 150% 0,41 Nm 100%
0,14 Nm 150% 0,24 Nm Spitzen 100% 0,43 Nm Spitzen 100% 30min. bei 100% Last 5
0,095 Nm S[;’“ZS” [ 00% 0,16 Nm Dauer 0,29 Nm Dauer 038 N Dauer bei 80% Last 8%
auer

Geschwindigkeit 3000 1/min Geschwindigkeit 3000 1/min Geschwindigkeit 3000 1/min Geschwindigkeit 3000 1/min




Antriebstechnik
Automation
Vertrieb

®
Panasonic
zulassiges Abtriebsmoment mit angebautem Getriebe (Nm)
Modell MBMP3A MBMP5A MBMP9A MBMP1E
MB8G[IBV MB8G[IBV MB9G[IBV MB9G[IBV
Ubersetzung 1:5 0.43 0.71 1.2 1.9
Ubersetzung 1:10 0.86 1.4 25 3.7
Ubersetzung 1:15 1.3 2.2 3.6 5.6
Ubersetzung 1:20 1.8 2.8 4.9 7.4
Ubersetzung 1:30 2.5 4.0 7.0 10.7
Ubersetzung 1:50 4.1 6.8 11.6 17.7
zulassiges externes Tragheitsmoment (10 kgm?)
Modell MBMP3A MBMP5A MBMP9A MBMP1E
MB8GLIBV MB8GLIBV MB9G[IBV MB9G[IBV
Ubersetzung 1:5 3.42 16.4
Ubersetzung 1:10 13.8 67.6
Ubersetzung 1:15 30.6 142
Ubersetzung 1:20 55.8 257
Ubersetzung 1:30 127 589
Ubersetzung 1:50 342 1684
ohne Getriebe 0.87 1.54
Nomenklatur
B B3G [ Getriebe

MBMP 3A 1 E B C

[ [
B3G Funktion C: Kommunikation

MB8 G 30 BV

GroBe

Lastung 34 300 St B e NS 58 i s
5A 50W BV Kugelgelagert
94 0w Struktur E: Standard
1E 130W ’ Untersetzung
Spannung E: Standard o
1-phasig 100V/120V Beispiel: 1:30
2-phasig 200V/240V lieferbar in
5/10/15/20/30/50
B Panel B [ Steuerleitungen
DVOP3510 Verlangerung Motor » externe Steuerung:
DVOP38510: 1m; 14 Pins
DV0OP38530: 3m; 14 Pins
DV0OP38550: 5m; 14 Pins
Verlangerung Motor » Panel B:
DVOP38605: 0,5m; 14 » 10 Pins
[ Optional .
) Verlangerung Motor » externe
DVOP1450: Uberspannungseinrichtung Steuerung » Panel B:
FN2090-1-06: Netzfilter DVOP38805: 0,5m; 14 »14 » 10 Pins
DVOP4150: PANATERM Software Steck .
DVOP4140:  RS232 Anschlusskabel 1,5m teckersatz:
DVOP3890: zum Motor
DVOP3900: zur externen Steuerung
DVOP3610: zum Panel B

Abmessungen siehe Seite 25 und 26




! Motorabmessungen
6+15W

- k > - 9 >
- q el »
Sl
Anschlussleitung 300 mm
A
A
s N -
&
v { Y

Erdungsschraube s
Einphasen- und schnell reversierbare Motoren
Motortyp b c e f g g, i k q q, s | m n
M6LIX6G4GGA 54 7 70 - 60 65 13 88 75 2,5 4,5 - - -
M70X15G4GGA 64 7 82 - 70 74 136 93,6 80 2,5 5,5 - - -

Anschlussleitung 300 mm
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\ 4
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\ 4
A
A 4
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®|= -

— A\ @
L1

"c‘ \ ) A

Anschluss Bremse 300 mm Erdungsschraube i/

Einphasen-Bremsmotoren

Motortyp b c e f g g, i k q q, s | m n
M6RX6GB4GGA 54 7 70 42,5 60 65 13 1305 1145 25 4,5 - - -
M7RX15GB4GGA 64 7 82 42,5 70 74 13,6 1356 119 2,5 5,5 - - -




Motorabmessungen

25 + 40 W

max.30 n 1
£
A yy
% .o
v q"
q C, i 1|
Kk <

A A

Y

Einphasen- und schnell reversierbare Motoren, Drehstrommotoren

\4

A

Antriebstechnik

Automation
Vertrieb

Panasonic

Motortyp b c e f g g, i k q q, s | m n
M8[IX25GK4GO 75 7 94 80 86 11,3 96,3 85 2 5,5 67 45 75
M9IX40GK4OOGO 85 7.5 104 90 95 12,8 117,8 105 2 6,5 67 45 75

Anschluss Bremse 300 mm
max.30 n 1 P _
N ==\
IS
e
A 7y
5 =E
v Y
- f . ol e | 9
< q -« < >
< k .
Einphasen- und Drehstrom-Bremsmotoren

Motortyp b c f g g, i k q q, s | m n
M8LIX25GR4111 75 7 94 47,5 80 86 11,3 140 128 2 5,5 67 45 75
M9IX40GR4I1 85 7,5 104 50,5 90 95 12,8 163,8 151 2 6,5 67 45 75

®




60 + 90 W

Motorabmessungen

max.30 n 1 P | .
S~
S
A i
)—
S| © 2
)—
v \4
c |l q
_f S 3 g .
P q , P - g
- k -
Einphasen- und schnell reversierbare Motoren, Drehstrommotoren
Motortyp b c e f g g, i k q q, s | m n
M9[JZ60GK4GO 85 7.5 104 40 90 92 20,5 1405 120 2 6,5 67 45 75
M9[JZ90GK4IGO 85 7,5 104 40 90 92 20,5 1555 135 2 6,5 67 45 75
Anschluss Bremse 300 mm
nax-30_ n L I -
=Y &=}
£
A P —— | i
—D
< ® TSo
>—
\ 4
\ AN
C | lle q,
I S B < g .
- q - - D "
< k -
Einphasen- und Drehstrom-Bremsmotoren
Motortyp b c e f g g, i k q q, s | m n
M9IZ60GR4I1 85 7,5 104 40 90 92 205 189 168,55 2 6,5 67 45 75
M9JZ90GR4ONM 85 7,5 104 40 90 92 20,5 204 1835 2 6,5 67 45 75




Antriebstechnik

Automation

! Abmessungen DC-Brushless Vertrieb
30-130 W

¥—____ Anschlussleitungen 500 mm

®
Panasonic
P k f g < I >
< > < > c f
Cc
A
CE— 0 ol |« W >
[y |y
A - H- RS - .- S — o
C— 4 1
= 0 i
i v
Glatte Welle
S
B1G- und B3G-Motoren Option glatte Welle
Motortyp b c e f g k m s d | t w
MBMO3A20000C 1 75 94 2 80 95 54 55 8 32 7 25
MBMO5A2000] 1 75 94 2 80 101 54 5,5 8 32 7 25
MBMO9A20000] 1 85 104 2 90 155 58 6,5 12 37 11 30
MBMO1E20000] 1 85 104 2 90 155 58 6,5 12 37 11 30
Panel A - DVOP3500 Panel B - DVOP3510 Bohrbild
65 - 65 o 930
‘ 20 55 - <20, 55

70

0
60
70

S \.Li
DATA U 5 E
& @ a v gl

2-03.5 2-03.5 —p

Qi | & i
0 &
% == .

2-M3
oder @ 3,7




! Getriebeabmessungen

< k .
a1 - g >l ! >
-
| X | NV,
_______________ A
o] &
E \ 4
Getriebe
. . Dezimal-
Getriebetyp| a b b, ¢ ¢, e g k q i s, ME x d | t u w getriebe q,
MX6GLIB - - 25 - - 70 60 58(65)26(33) 32 45 10 6 8 26 7 - 12 | MX6G10XB |24,5
MX6GCM | - - 25 - - 70 60 58(65)26(33) 32 45 10 6 8 26 7 - 12 | MX6G10XB |24,5

Die in Klammern angegebenen Werte beziehen sich auf Ubersetzungsverhaltnisse von 30:1 oder groRer.

g1

A
\

A
A

A
\ 4

ol 49

S v

Getriebe
. . Dezimal-

Getriebetyp| a b b, ¢ ¢ e g k q i s, ME x d | t u w getriebe q,
MX7GCB - - 30 - - 82 70 62(68)30(36) 32 55 15 5 10 27 75 4 25| MX7G10XB | 28
MX8G[IB - - 30 - - 94 80 62 30 32 55 15 6 10 26 75 4 25 | MX8G10XB | 30
MX9G[IB - - 36 - - 104 90 69 37 32 7 18 5 12 27 95 4 25| MX9G10XB | 35
MZ9G[IB - - 34 - - 104 90 98 60 38 7 18 7 15 29 12 5 25 | MZ9G10XB | 43
MB8GLIBV | - - 34 - - 94 80 76(81)41(46) 35 65 13 7 15 265 12 5 25
MB9GLIBV | - - 40 - - 104 90 87(100)45(58) 42 85 18 5 18 35 145 6 25

Die in Klammern angegebenen Werte beziehen sich auf Ubersetzungsverhéltnisse von 30:1 oder groler.




B Getriebeabmessungen

- k -
<« A < q > ! >
Cy C1;X
< | .
P w _ A
' Y
N o &
\4
Y
S1
Getriebe
. Dezimal-
Getriebetyp| a b a b b, ¢ c e g k q s, s, ME x d | t u w getriebe q,
MR9GOIB - - - - 40 12 10 104 90 120 75 45 M6 85 18 7 18 35 145 6 30 MZ9G10XB 43
< k .
< q < i - < a .
D Y C2) <X
A
I S2 A
L _ ] A
"""""" | _ I _
<« VN
A
I 7y
S o & o gl o
| 4
\ 4
"""""" ] 4
\ 4
Y
Getriebe
. . Dezimal-
Getriebetyp| a b a b b, ¢ ¢ e g k q i s, s, ME «x d | t u w getriebe q,
MY9GLCIB | 60 130 36 110 34 12 8 104 90 98 60 38 85 65 18 7 15 29 12 5 | 25 [MZ9G10XB| 43
MP9GCIB | 60 130 36 110 40 12 8 104 90 120 75 45 85 65 18 7 18 35 145 6 30 |MZ9G10XB| 43




Frontmontage
1 ‘ ‘ ‘
i ==
e P
J S
o
J 4 Bohrungen @ V
K
. N
4 Bohrungen X mit P
gleichem Abstand auf —
Teilkreis @ W verteilt R
i Bestellbezeichnung
6 W Typ Nr. M6B2
o ik 15 W Typ Nr. M7B2
o 25 W Typ Nr. M8B2
}—ﬁ 40-90 W Typ Nr. M9B2
I
L M
FuBwinkel Frontmontage
Winkeltyp A B Cc D H J K L M P R \' w X
M6B2 12 8 65 35 6 17 34 60 25 3 5.5 6 @48 @70 M4
M7B2 13 12 75 40 6 20 40 70 31 35 5.5 7 @48 @82 M5
M8B2 15 14 85 45 6 23 46 80 35 35 - 7 @55 @94 M5
M9B2 20 20 95 50 8 28 56 90 46 35 - 8 @7.0 @104 M6
Seitenmontage .
<
N
X 4 Bohrungen Z mit N
gleichem Abstand auf —{[™
Y Teilkreis @ W verteilt || R
© Bestellbezeichnung
a) w [T
| i 25 W Typ Nr. M8B3
- - = i 40-90 W Typ Nr. M9B3
FuBwinkel Seitenmontage
Winkeltyp A B C D H J K L M N R S T U w X Y y4
M8B3 35 9 89 48 8 51 102 128 60 35 7 55 84 54 @94 90 81 M5

98.5 53 10 56 112 130 67 35 10 54 84 60 @104 100 91 M6

©

M9B3 40




Antriebstechnik
Automation

Frequenzumrichter Vertrib
Bl fliir Drehstrommotoren

Panasonic

Typ M1G4A2V1X M1G9A2V1X

Nennleistung (W) 25/ 40 60 / 90

Ausgangswerte Ausgangsleistung (VA) 0.11/0.16 0.20/0.28

Nenn-Ausgangsstrom (A) 0.28/0.40 0.49/0.70

Nenn-Ausgangsspannung (V) 3-Phasen AC 200 V bis 230 V

Netzspannung 1-Phase AC 200 V bis 230 V

Stromversorgung zulassiger Spannungsbereich +10 %

Netzfrequenz 50/60Hz +5 %

Steuermethode PWM (sinusférmige Pulswellenmodulation)

Ausgangs-Frequenzbereich 1.0 Hz bis 12 Hz (Werkeinstellung: 60 Hz)

Hochlauf-Bremszeit-Bereich 0 bis 30 Sekunden

Uberlaststrombereich 150 %, 1 Minute

Regenerativ-Bremsmoment Kurzfristig 100 % des mittleren Bremsmomentes
Steuerungs-Spezifikationen DC-Bremse Startfrequenz der DC-Bremse = 3 Hz, Bremszeit: 0,5 Sek.

Frequenzeinstellung Drehknopf auf Frontseite / Option: Analogeingang auf Frontseite

Schalter fiir START, STOP, VOR-

WARTS, RUCKWARTS (CCW, CW) Schalter auf Frontseite

Eingange: Start-Stop-Befehl, Drehrichtungsbefehl,

externe Steuersignale Freilauf Stopsignal, Ausgang: Fehlersignal

_Unterspannungsschutz, Abschaltung bei Uberspannung,

. . Schutzfunktionen Uberstrom und Uberlastung, Uberbriicken von kurzzeitigen
Sicherheit Netzunterbrechnungen, Schutz vor Abschalten durch den Inverter
thermische I2t-Uberlastabschaltung 25 W /40 W 60 W /90 W
Umgebungstemperatur -10 °C bis +40 °C, frostfrei
Luftfeuchtigkeit relative Luftfeuchtigkeit max. 90 %, taupunktfrei
Umgebungsbedingungen | Umgebungsatmosphare Innenraum, frei von korrosiven Gasen, Dampfen, Staub usw.
Betriebshohe 900 (hPa)
Schutzart IP 21
Optionen EMV—FiIter, Motorkabel, Interfacekabel
Analogeingang Typ: M1G4A2V1XA / M1G9A2V1XA
04,5 < 131 o3, - 525
A . \t.J ®
Fanasonic i
P L Y (0] @
SER s 2 -
- STOP RUN 0 v E .
I -
(]
n
: [ O
=z \4 -

105,5

v D
60

A
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Motordaten

Kleingetriebemotoren

it || S | Fies e Auggangs- Nenn- Ein_gangs- Nenn- Nenndreh-| Anlauf-

Motortyp kg Vv Hz Iels\‘;\tlmg str:m Iels\}\l/mg d{f/?rf?nhl m?“rr;:ent str:m

M61X6G4GGA 0.67 230 50 6 0.11 23 1250 0.046 0.15

T o M71X15G4GGA 1.10 230 50 15 0.16 36 1300 0.1 0.28

s3 Z M81X25GK4GGA 1.50 230 50 25 0.28 59 1250 0.19 0.48

g T Q| M91X40GKAGGA 2.40 230 50 40 0.37 79 1275 0.30 0.72

7R M91Z60GK4GGA 2.70 230 50 60 0.61 129 1300 0.44 1.10

M91Z90GK4GGA 3.20 230 50 90 0.89 185 1250 0.69 1.50

_> M6RX6G4GGA 0.67 230 50 6 0.12 26 1300 0.044 0.15

_ 22| M7RX15G4GGA 1.10 230 50 15 0.18 40 1275 0.11 0.28

E k] % M8RX25GK4GG1 1.80 230 50 25 0.28 62 1275 0.19 0.49

é g S| M9I9RX40GK4GG1 2.80 230 50 40 0.40 92 1300 0.29 0.74

3 & | MIRZ60GKAGG1 3.00 230 50 60 0.66 145 1275 0.45 1.10

T - M9RZ90GK4GG1 3.30 230 50 90 0.92 202 1250 0.69 1.60

MB6RX6GB4GGA 0.85 230 50 6 0.12 26 1300 0.044 0.16

o o M7RX15GB4GGA 1.10 230 50 15 0.17 39 1300 0.11 0.28

E E z M8RX25GR4GG1 1.80 230 50 25 0.27 59 1275 0.19 0.48

g o Q| MI9RX40GR4GG1 2.80 230 50 40 0.36 84 1350 0.28 0.73
- M9RZ60GR4GG1 3.10 230 50 60 0.62 135 1300 0.44 1.2

M9RZ90GR4GG1 3.70 230 50 90 0.89 192 1275 0.67 1.60

c M8MX25GK4YGA 1.80 230 50 25 0.23 49 1320 0.16 0.64

o 3 Z MIMX40GK4YGA 2.80 230 50 40 0.28 66 1340 0.27 0.91

g Q| MIMZ60GK4AYGA 3.00 230 50 60 0.40 98 1320 0.41 1.30

M9MZ90GK4YGA 3.30 230 50 90 0.56 137 1320 0.61 2.00

c M8MX25GK4CGA 1.80 400 50 25 0.12 52 1325 0.18 0.32

o 2 Z M9MX40GK4CGA 2.80 400 50 40 0.15 66 1350 0.28 0.47

2 Q| MIMZ60GK4CGA 3.00 400 50 60 0.22 103 1325 0.43 0.65

& M9MZ90GK4CGA 3.30 400 50 90 0.31 144 1350 0.64 1.00

0§ M8MX25GR4YG1 1.80 230 50 25 0.29 56 1375 0.17 0.67

g @ Z M9MX40GR4YG1 2.80 230 50 40 0.33 69 1400 0.27 1.00

O F Q| MIMZ60GRAYG1 3.10 230 50 60 0.47 98 1400 0.41 1.40

“ o M9MZ90GR4YG1 3.70 230 50 90 0.70 145 1400 0.62 2.10

0§ M8MX25GR4CM1 1.80 400 50 25 0.12 52 1325 0.18 0.32

g @ z M9MX40GR4CM1 2.80 400 50 40 0.15 66 1350 0.28 0.47

O F Q| M8MZ60GR4CM1 3.10 400 50 60 0.22 103 1325 0.43 0.65

“ o M9MZ90GR4CM1 3.70 400 50 90 0.31 144 1350 0.64 1.00




Antriebstechnik
Automation
Vertrieb

Panasonic

Anlauf- Motor- Schutzart Isolations- Tempera-| Brems- Bremse | Bremse

moment [kondensator P Betriebsart Klasse Zulassungen tur- strom Ei_ngangs- Haltemo-

Nm uF \Y schalter A Leistung W| ment Nm
0.05 0.6 450 IP 20 S1 B UL/cUL/CE/CCC nein n/a n/a n/a
T o 0.11 0.6 450 IP 20 S1 B UL/cUL/CE/CCC ja n/a n/a n/a
38 21 016 15 450 | IP54 S1 B UL/cUL/CE/CCC ja n/a n/a n/a
§ o 0.28 25 450 IP 54 S1 B UL/cUL/CE/CCC ja n/a n/a n/a
2 0.53 45 450 IP 54 S1 B UL/cUL/CE/CCC ja n/a n/a n/a
0.68 6.0 450 IP 54 S1 B UL/cUL/CE/CCC ja n/a n/a n/a
L > 0.06 0.8 450 IP 20 S2 B UL/cUL/CE/CCC nein n/a n/a n/a
- 88| o0.09 1.3 450 IP 20 S2 B UL/cUL/CE/CCC ja n/a n/a n/a
25%| 019 20 450 | IP54 S2 B UL/cUL/CE/CCC | ja n/a n/a n/a
é % a 0.33 3.5 450 IP 54 S2 B UL/cUL/CE/CCC ja n/a n/a n/a
i’ T 0.57 5.0 450 IP 54 S2 B UL/cUL/CE/CCC ja n/a n/a n/a
- 0.79 7.0 450 IP 54 S2 B UL/cUL/CE/CCC ja n/a n/a n/a
0.07 0.8 450 IP 20 S2 B UL/cUL/CE/CCC nein 0.02 4 0.05
°© © 0.1 1.3 450 IP 20 S2 B UL/cUL/CE/CCC ja 0.03 6 0.08
£ _cc"é 2| o2 20 450 | IP 44 S2 B UL/cUL/CE/CCC ja 0.03 6 0.10
% o Q 0.43 3.5 450 IP 44 S2 B UL/cUL/CE/CCC ja 0.05 9 0.20
- 0.62 5.0 450 IP 44 S2 B UL/cUL/CE/CCC ja 0.05 10 0.39
0.83 7.0 450 IP 44 S2 B UL/cUL/CE/CCC ja 0.05 10 0.39
- 0.50 n/a IP 54 S1 B UL/cUL/CE/CCC ja n/a n/a n/a
™ § z 0.63 n/a IP 54 S1 B UL/cUL/CE/CCC ja n/a n/a n/a
£ Q 0.87 n/a IP 54 S1 B UL/cUL/CE/CCC ja n/a n/a n/a
1.40 n/a IP 54 S1 B UL/cUL/CE/CCC ja n/a n/a n/a
- 0.56 n/a IP 54 S1 B UL/cUL/CE/CCC ja n/a n/a n/a
o Bo| 074 n/a IP 54 S1 B UL/cUL/CE/CCC | ja n/a n/a n/a
£ < 1.00 n/a IP 54 S1 B UL/cUL/CE/CCC ja n/a n/a n/a
1.60 n/a IP 54 S1 B UL/cUL/CE/CCC ja n/a n/a n/a
05 0.74 n/a IP 44 S1 B UL/cUL/CE/CCC ja 0.03 6 0.10
ge=| 100 n/a IP 44 s1 B UL/cUL/CE/CCC | ja 0.05 7 0.20
% £9 1.50 n/a IP 44 S1 B UL/cUL/CE/CCC ja 0.05 7 0.39
™ 2.30 n/a IP 44 S1 B UL/cUL/CE/CCC ja 0.05 7 0.39
o £ 0.56 n/a IP 44 S1 B CE ja 0.03 5 0.10
gaz| 074 n/a IP 44 S1 B CE ja 0.03 7 0.20
er S 1.00 n/a IP 44 S1 B CE ja 0.03 7 0.39
o 1.60 n/a IP 44 S1 B CE ja 0.03 7 0.39

®




Getriebedaten

Kleingetriebemotoren

Maximales Drehmoment an der Abtriebswelle (Nm)

Grofe | Leistung Ysetzung 53 | 34 5 6 75 9 10 | 125 | 15 18 | 20 | 25
mm W Typ
60 6 MX6GxxxB 0.10 0.12 0.16 0.19 0.25 0.29 0.33 0.40 0.49 0.59 0.66 0.79
70 15 MX7GxxxB 0.24 | 0.28 0.39 0.47 0.59 0.71 0.80 0.98 1.18 1.37 1.57 1.86
80 25 MX8GxxxB 0.39 0.47 0.66 0.78 0.98 1.18 1.27 1.57 1.96 2.35 2.55 3.14
40 MX9GxxxB 0.66 | 0.78 1.08 1.27 1.57 1.86 2.25 2.74 3.23 3.92 4.41 5.29
MZ9GxxxB
60 MY9GxxxB 0.66 1.18 1.57 1.96 2.35 2.94 3.14 3.92 4.70 5.569 6.27 7.55
60 MR9GooB Getriebe mit hohem Drehmoment sind nur mit groRen Ubersetzungen lieferbar.
MP9GxxxB
90 MZ9GxxxB
90 MY9GxxxB 1.37 1.67 2.25 2.74 3.43 4.12 4.51 5.68 6.76 8.04 9.02 10.9
MR9GxxxB . . . . - .
90 MP9GoxxB Getriebe mit hohem Drehmoment sind nur mit groBen Ubersetzungen lieferbar.
DC-Brushless B1G
80 30 MX8GxxxB | 0.23 | 2.80 | 0.38 | 0.46 | 058 | 0.69 | 0.77 | 0.96 | 1.15 | 1.39 | 1.556 | 1.93
50 MX8GxxxB 0.39 0.46 0.64 0.77 0.96 1.16 1.29 1.61 1.92 2.33 2.59 3.23
90 90 MZ9GxxxB 0.67 0.81 1.12 1.34 1.69 2.02 2.28 2.54 3.06 3.72 4.11 5.27
130 MZ9GxxxB 1.01 1.21 1.69 2.02 2.54 3.04 3.42 3.82 4.59 5.58 6.17 7.91
DC-Brushless B3G
80 30 MB8GxxxBV - - 0.43 - - - 0.86 - 1.30 - 1.80 -
50 MB8GxxxBV - - 0.71 - - - 1.40 - 2.20 - 2.80 -
90 90 MB9GxxxBV - - 1.20 - - - 2.50 - 3.60 - 4.90 -
130 MB9GxxxBV - - 1.90 - - - 3.70 - 5.60 - 7.40 -
Getriebewirkungsgrade
GroRe Gewicht Ubersetzungsverhaltnis
mm Tvp k
9 |3]3.6/5]6]7.5/9]10]12.515]18]20|25|30|36|50| 60| 75| 90| 100 | 120|150 | 180] 200
60 MX6GxxxB 0.34
- 70 MX7GxxxB 0.54 o o
S | 80 | MX8GxxxB | 0.60 81% 75% ;
= MX9GxxxB | 1.2
(@]
= MZ9GxxxB 1.5
[0} o) 0, 0,
2 90 MY9GxxxB 1.5 81% 75% 70%
Y4
MR9GxxxB 1.7 o
MP9GxxxB 1.7 70%
. 60 MX6G10XB 0.23
TS| 70 | MX7G10XB | 0.35 819
EE| 8 | MxsGioxB | 0.39 °
8% | 90 | MX9G10XB | 0.53
90 MZ9G10XB 0.65 81%




Antriebstechnik
Automation
Vertrieb

®

Panasonic

Maximales Drehmoment an der Abtriebswelle (Nm)

GroRe | Leistung ysetzungl 5, | 36 50 60 75 90 | 100 | 120 | 150 | 180 | 200
mm W Typ
60 6 MX6GxxxB | 0.95 | 1.18 | 1.57 | 1.86 | 2.25 | 2.45 | 2.45 | 2.45 | 2.45 | 2.45 -
70 15 MX7GxxxB | 2.25 | 2.74 | 3.82 | 4.61 | 490 | 4.90 | 4.90 | 4.90 | 4.90 | 4.90 -
80 25 MX8GxxxB | 3.82 | 461 | 6.37 | 7.64 | 7.84 | 7.84 | 7.84 | 7.84 | 7.84 | 7.84 | -
40 MX9GxxxB | 6.34 | 7.94 | 98 | 98 | 98 | 98 | 98 | 98 | 98 | 98 -
MZ9GxxxB
60 Mvooaog | &11 | 110 | 152 | 17.8 | 19.6 | 196 | 19.6 | 19.6 | 19.6 | 19.6 | 196
60 MR9IGxxB | . 15.2 | 182 | 221 | 2655 | 29.4 | 29.4 | 29.4 | 29.4 | 29.4
MP9GxxxB
90 MZ9GxxxB
90 MvoGaog | 130 | 187 | 19.6 | 196 | 19.6 | 196 | 19.6 | 19.6 | 19.6 | 19.6 | 196
MR9GxxxB
90 MPoGaos | - - | 212 | 255 | 29.4 | 29.4 | 29.4 | 29.4 | 29.4 | 29.4 | 29.4
DC-Brushless B1G
80 30 MX8GxxxB | 2.16 | 2.60 | 3.55 | 436 | 5.43 | 6.45 | 6.99 | 7.84 | 7.84 | 7.84 | -
50 MX8GxxxB | 3.61 | 433 | 593 | 7.29 | 7.84 | 7.84 | 7.84 | 7.84 | 7.84 | 7.84 | -
90 90 MZ9GxxxB | 6.22 | 6.96 | 9.81 | 11.70 | 14.70 | 17.30 | 19.00 | 19.60 | 19.60 | 19.60 | 19.60

130 MZ9GxxxB | 9.34 | 10.50 | 14.70 | 17.50 | 19.60 | 19.60 | 19.60 | 19.60 | 19.60 | 19.60 | 19.60
DC-Brushless B3G

80 30 MB8GxxxBV | 2.50 - 4.10 - - - - - - - -
50 MB8GxxxBV | 4.00 - 6.80 - - - - - - - _
90 90 MB9GxxxBV | 7.00 - 11.60 - - - - - - - _
130 MB9GxxxBV | 10.70 - 17.70 - - - - - - - -

Rote Werte: Das Drehmoment ist durch die Getriebeart begrenzt, ggf. ist ein Uberlastschutz vorzusehen.

Axial- und Radialbelastungen

Die Radialbelastung definiert die Gro3e der Biegekraft auf halber Lange der Abtriebswelle.

Die Biegekraft tritt insbesonders bei Ketten- und Rie-

menantrieben auf. Axial- und Radialbelastungen be-

einflussen die Lebensdauer des Getriebes wesentlich.

W=Radialbelastung

Uberschreiten Sie daher nicht die in der folgenden Ta-
1L belle angegebenen maximal zulassigen Belastungen.
2 2

. Max. Max. Max.
Kugelgelagerte Getriebe Abtriebs- Axial- Radial-
| i Abmessung Typ Drehmom. Belastung Belastung
- - -T F

o) (Nm) (N) (N)
| F=Axialbelastung 60x60 mm | MX6GxxxB 2.45 29 98
l 70x70 mm | MX7GxxxB 4.90 39 196
80x80 mm | MX8GxxxB 7.84 49 294
MX9GxxxB 9.80 98 392
MZ9GxxxB 19.6 147 588
90x90 mm | MY9GxxxB 19.6 147 588
MR9GxxxB 29.4 147 784
MP9GxxxB 29.4 147 784




Produktschlussel
Kleingetriebemotoren

Motor

FlanschgréRe Leistung (W) Abtrieb
T 60mm 6 Standard
7 | 70mm 1 5 Q/R mit Bremse 25-90W
8 80mm 2 5
9 | 9omm a o
6 o Spezifikation Spannung
Motortyp 9| o [ Janschiussadem G | 6 |1-Ph23ov
1 1-Phase Klemmkasten c G 3-Ph. 400V
M | 3-Phasen | 8 |eemse v | & |3Ph2sov
R | Schnell umkehrbar, Ausgangsleistung “ Bremse u. Klemmkast. —
Lot S x | 6-40w Variable Drehzahl
z |e0-90w | N |VarDrenz itemmiast

M8RX25GR4GG1

Getriebe

Getriebe- Typ GetriebeUbersetzung Abtrieb
Quadratisch  6-40W 3 B Kugelgelagert
Quadratisch 60-90W 5 B Kugelgelagert (Flachgetriebe

Quadratisch HIT 60-90W Z 60&70mm nur bis zu 25:1)
uadratisc -

Rechteckflansch 60-90W
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Rechteckflansch H/T 60-90W

MZ9G50B
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Dezimal-Getriebe

GroRe
[ 6 | somm MZ9G10XB
Ausgangsleistung - 70mm
M| x | e-q0w | & |somm Lager-Typ
M| z [e0-90w [ o |somm [ B ]kugetiager 6-o0w




B Notizen
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Antriebstechnik

Automation
Vertrieb

®
Panasonic




Antriebstechnik
Automation
Vertrieb

PRODUKTSPEKTRUM

im Uberblick.

lhr Ansprechpartner in lhrer Nahe:

ghv Vertriebs-GmbH
fir Antriebstechnik
und Automation

€102/0L bingsuabay ‘3q¥YONIY

Am Schammacher Feld 47

D-85567 Grafing b. Minchen

Tel.: +49(0)8092/8189-0 - Fax: +49(0)8092/818999
E-Mail: mail@ghv.de - Internet: www.ghv.de




