Ubersicht
AC-SERVOANTRIEBE UND MOTION CONTROL

MINAS A6
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MOTION-CONTROL-KOMPLETTLOSUNGEN VON PANASONIC

Bediengerédte GT-, HM500-Serie
Seite 50

Seite 36

e Servoantriebe MINAS A6-Serie

Hochdynamische Antriebsregler mit modernster Technolo-
gie. GroBer Leistungsbereich (50W-5kW) bei leichter und
kompakter Bauweise. Innovative Funktionen zur Beseiti-
gung der Resonanzfrequenzen und Vibrationen. Vielseitige
Steuermdglichkeiten wie Puls-, Analog- und Netzwerktech-
nik mit Echtzeitkommunikation (100Mbit/s).

Q SPS FP-Serie

Die Hardware fur Positionieraufgaben ist bereits in der SPS
integriert. FPOR, FPY (Sigma) und FP-X kénnen bis zu 4
Achsen unabhangig steuern und mit Positioniermodulen
kann im Baukastenprinzip das System bis auf 10 Achsen
erweitert werden. Die FP7 kann sogar bis zu 64 Achsen
unabhéangig steuern.. Mit Netzwerktechnologien kann die
FP-Serie mit den RTEX-Positioniermodulen Uber Echtzeit-
Ethernet bis zu 256 Achsen steuern.

<)

Year
Warranty

Servoantriebe
@) vinas n6-serie

Seite 4

Controf FPW%

Motion-Control-Bibliotheken,
Konfigurations- und Parametriersoftware

Seite 43

Motion-Control-Bibliotheken, Konfigurations- und
Parametriersoftware

SPS-Programmiersoftware Control FPWIN Pro nach IEC
61131-3. Kostenlose Konfigurations-Software PANATERM
und M-SELECT unterstitzen oder verklrzen die Inbetrieb-
nahmezeiten erheblich. Dazu gibt es kostenlose Motion-
Control-Bibliotheken. Man braucht nur die fertigen Funkti-
onsbausteine aus der Bibliothek zu verwenden und kann
so z.B. komplexe Positionieraufgaben einfach und schnell
|6sen.

Q Bediengerite GT-, HM500-Serie

Bediengeréate fur die Kommunikation zwischen Mensch
und Maschine. Dabei besteht die Aufgabe darin, Daten,
Ergebnisse, Meldungen usw. anzuzeigen sowie Vorgaben
und Befehle vom Menschen auszufihren. Universell ein-
setzbar sind dafur die neuen Bediengeréate von Panasonic.
Sie eignen sich sowohl fur den Einsatz in der Industrie als
auch z.B. in Gebauden. Panasonic bietet vom kompakten
3-Zoll-Terminal bis zum farbigen 13-Zoll-Display fur geho-
bene Anspriche ein weites Spektrum an.
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28 ANWENDUNGEN SERVOANTRIEBE

Werkzeugmaschinen

Maschinen fur die Halbleiterfertigung
Maschinen fur die LCD-Produktion
Verpackungsmaschinen
Forderbander

Maschinenautomation

Druckmaschinen

vV VW VvV VvV VvV VvV VvV Vv

Roboter

Robhoter

Ein Roboter soll jederzeit stabil arbeiten, unabhangig von der jeweiligen
sich laufend &ndernden Position, Belastung oder anderen Bedingungen
des Roboterarms.

Servoantriebe der MINAS AB-Familie gewahrleisten einen solchen sta-
bilen Betrieb, indem Auswirkungen von Belastungen durch eine ,adapti-
ve Lastregelung' minimiert werden.

Verarbeitungsmaschinen

Es ist sehr schwierig, mit metallverarbeitenden Maschinen polygonale
Koérper mit spiegelnden Oberflachen zu fertigen. Servoantriebe der
MINAS AB-Familie realisieren eine Frequenzantwort von 3,2kHz, um das
Antwortverhalten zu verbessern und damit spiegelnde Oberflachen
ohne Linien und Streifen zu ermdglichen.

Bestiickungsautomaten

Die MINAS A6-Familie zeigt seine Vielseitigkeit besonders bei Bestu-
ckungsautomaten, wo Geschwindigkeit und Positioniergenauigkeit ge-
fordert werden.

Zusétzlich zur schnellen Frequenzantwort werden zuféllige Stérungen
schnell mit Hilfe der eingebauten 'adaptiven Lastregelung' behoben
und eine hohe Produktivitat aufrecht erhalten.
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CNC-Frasmaschine

Ausgestattet mit Servomotoren der MINAS LIQI Serie zur Steuerung der
3 Achsen (X, Y, Z) und Sicherheitslichtgittern von Panasonic.

Verpackungsmaschine fiir Hamburger und Hackfleisch

Ausgestattet mit MINAS A5-Servomotoren, FP7-Steuerungen, Invertern,
Bedienterminals und Sensoren von Panasonic.

Abkantpresse fiir Metallplatten

Maschinensystem ausgestattet mit MINAS A5-Motoren mit EtherCAT
zum Bewegen der hinteren Bezugselemente.

MINAS A6-Serie jetzt auch verfugbar im EPLAN-Data-Portal!
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m MINAS AB-SERIE — NEUHEITEN & MERKMALE

Die neue MINAS A6-Serie von Panasonic tritt in die FuBstapfen der erfolgreichen Vorgangerserie MINAS A5.

Die A6-Serie ist nochmals verbessert worden und zu 100% kompatibel zur A5-Serie.

> Einfache Kommunikationsanhindung > Einer der kleinsten und leichtesten > Geeignet fiir hochste Leistungs-
Modbus RTU (siehe auch Seite 44) Motoren anspriiche
Bis zu 30% kurzer als bei MINAS A5 Verbesserte Antwortfrequenz

'7Wodbus

Analog-/Pulstyp MINAS A6 Netzwerktyp (RTEX)
MINAS A6 Servomotor MINAS A6N
Antriebsregler Nennleistung: Antriebsregler

50W bis 5000W

MINAS A6-Serie AGSE A6SG AGN

Nennleistung 50-5000W

Versorgungsspannung 1-/3-phasig 200V AC

Bandbreite (Frequenzantwort) 3200Hz

Nenndrehzahl 2000-3000 (U/min)

Max. Drehzahl 3000-6500 (U/min)

Nenndrehmoment 0,16-26,3Nm

Max. Drehmoment (Spitze) 0,48-71,6Nm

Antriebsregelung Positionierregelung Positionierregelung, Drehzahlregelung,
Drehmomentregelung

IP-Schutzart (Motor) P67

Steuereingang Puls Puls, analog Netzwerk
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Kompatibel zur MINAS A5-Serie

Gleiche Schnittstellen

Die gleichen Anschlusskabel und Stecker der A5-Serie kdn-
nen auch fUr die AB-Serie verwendet werden (auBer bei
MHMF-Motoren 50W-1000W).

|

MINAS A5 &

Gleiches Zubehor

EMV-Filter und Bremswiderstand kdnnen sowohl bei der
MINAS A5-Serie als auch bei der MINAS A6-Serie verwendet

werden.

MINAS A6
Gleicher Flansch
Der Motor kann 1:1 in der Maschine ausgetauscht werden.
Verbesserungen und Neuerungen der MINAS A6-Serie
Noch kompaktere Bauweise
Mit Einzelpoltechnologie und neuer Geh&usekonstruktion re-
duzierte sich nicht nur die Lange um 30%, sondern auch das
Gewicht des Motors um bis zu 10%.
MHMF- + MDMF-Modelle
10% leichter, 30% kiirzer
Hochauflosender 23-Bit-Encoder — einsetzhar als Absolut- \\\\\\ ] iy,
oder Inkrementaldrehgeber \\\\ ! G
Von dem 20-Bit-Encoder (1048576P/U = Pulse pro Umdre- =
hung) der MINAS A5 wurde auf 23-Bit (8388608P/U) aufge- =
~
rustet. 7, Q
sy
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m MINAS AB-SERIE — NEUHEITEN & MERKMALE

Verbesserungen und Neuerungen der MINAS A6-Serie

Weiterentwickelte Reglereinstellungen

3,2kHz Frequenzantwort

Verfiighar mit zwei verschiedenen Dichtungen
(Einfach-/Dreifachlippe)

Neu entwickelt wurde eine Oldichtung mit Dreifachlippe.
Sie ist bestens geeignet fur schlechte Umgebungsbedingun-
gen zum Schutz vor eindringendem Staub und Ol von auBen.

Verbesserte Vibrationsunterdriickung

Es sind nun deutlich weniger Vibrationen beim Abbremsen in
den Stillstand. Die Einschwingzeit verkurzt sich dadurch.

Verbesserte Lastschwankungsunterdriickungen

Regelabweichung der
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Max. Drehmoment

bis zu 350% vom Nenndrehmoment (MHMF-Modell)

Max. Geschwindigkeit

gesteigert auf bis zu 6500U/min (MHMF-Modell)

Halb/Vollstandig geschlossener Positionsregelkreis

Die A6-Serie ermoglicht eine Sollwerteingabe von 8Mpps
und eine Rickantwort mit 4Mpps. Dadurch wird einerseits
eine hohe Auflésung und andererseits ein Hochgeschwindig-
keitsbetrieb erreicht.

Allgemeine Merkmale

Externer Geber fiir eine geschlossene Regelung

Hochste Prazision fur Positionierung durch Verwendung ei-
nes externen Gebers.

Echtzeit-Autotuning-Funktion

Automatisches Tuning nach Beendigung mehrerer Arbeits-
vorgange. Durch die automatische Vibrationsunterdriickung
werden Abnutzungsschaden minimiert. Uber zusatzliche Mo-
dus- und Steifigkeitseinstellungen lassen sich die Frequenz-
antworten fur spezielle Maschinentypen wie z.B. reibungsin-
tensive, riemengetriebene Maschinen oder Maschinen mit
reibungsarmen Kugelgewindetrieben einfach optimieren.

Manuelle und automatische Sperrfilter

Hochsensible Sperrfilter erfassen die Vibrationsfrequenzen
und passen diese automatisch an.

Drehmoment
F
16 9
350% _fi_
30 %
. Geschwindigkeit
6500U/min

JTUUUUUL - nnmnnanam

Sollwerteingabe 4Mpps Sollwerteingabe 8Mpps

Riemenantrieb Kugelgewindetrieb

Reduzierte Vibrationen und

Ausgepragte Vibrationen und Systemkennlinie - !
storungsfreie Bewegung

Storungen

Resonanz

Sperrfilterkennlinie

Frequenzer-
fassung 'Adaptives Filtern' ist eingestellt.
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I8 MINAS A6-SERIE — NEUHEITEN & MERKMALE

Allgemeine Merkmale

Manuelle und automatische Dampfungsfilter

Ohne Dampfungsfilter mit Dampfungsfilter
Dampfungsfilter, die eine einfache automatische Einstellung
ermdglichen, unterdriicken Eigenresonanzanteile bzw. Vibra-

tionsfrequenzkomponenten der Pulseingange, wodurch die
Vibrationen der Achsen bei Maschinenstopp erheblich redu-
ziert werden.

(( )) « Ruckeln « kaum Vibrationen

Sicherheitseinrichtungen

Integrierte Sicherheitsfunktion STO (Safe Torque Off)

Elektromechanische

Sicherheitsfunktionen nach Sicherheitsstandards: Sicherheitsabschaltung

ISO13849-1(PL e, CAT3), EN61508(SIL3), EN62061(SILCL3),
EN61800-5-2(SIL3, STO), IEC61326-3-1, [EC60240-1. |

Dynamische Bremse

Far dynamisches, materialschonendes Abbremsen.

Drehmomenthegrenzung

Eine unverzichtbare Funktion bei drehmomentgesteuerten
Anwendungen oder generell zum Schutz gegen mechani-
sche Zerstérung. In Betrieh Abbremsen

Stillstand

Drezahl Motor

3-stufige Reglereinstellung

Einstellung 1 Einstellung 2 i Einstellung 1

Regelungsparameter werden je nach Betriebszustand (Ab-
bremsen im Betrieb, Stoppen bei schneller Positionierung
und Stillstand) eingeschaltet. Durch die richtige Abstimmung
ist eine noch schnellere Positionierung mit geringerer Vibrati-
on moglich.

Softwaretool PANATERM mit Bewegungssimulation

PANATERM nutzt Frequenzantwortdaten der aktuell einge-
setzten Maschine. Anhand einer vereinfachten Simulations-
funktion kénnen Verstarkungs- und Filtereffekte Uberprft

werden, ohne dass die Einstellungen fur die aktuelle Maschi-
ne geandert werden mussen.
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MINAS A6 — NETZWERK-SERIE

MINAS A6N mit RTEX-Protokoll

RTEX (Realtime Express)

Dieser Hochgeschwindigkeits-Ethernet-Bus fur die Automati-
sierung eignet sich besonders aufgrund hoher Ubertra-
gungs- und Abtastraten fur hochdynamische ein- und mehr-
achsige Positionieraufgaben. Die Kommunikation zwischen
Master und Slaves erfolgt in Echtzeit.

RTE.

Reaitime Express

Leistungsmerkmale

> RTEX-Protokoll: Echtzeitkommunikation 100Mbit/s > Unterstutzt Sicherheitsstandards nach: 1ISO13849-1(PL e,
CAT3), EN61508(SIL3), EN62061(SILCL3), EN61800-5-

> Unterstutzt Positions-, Geschwindigkeits- und Drehmo- 2(SIL3, STO), IEC61326-3-1, IECE0240-1

mentregelung
> Einfache Verdrahtung mit Ethernet-Standardkabeln

> Manuelle und automatische Vibrationsunterdrickung (CAT5e, bis zu 100m zwischen den Modulen)

(einstellbar im Antriebsregler)

> Voller Befehlsumfang fur bis zu 32 Achsen > Positioniermodule fur FPZ (Sigma)

Einfache Montage und Anschluss mit hoher Ausfallsicherheit durch Ringleitung

MASTER SLAVE

Servo

Host Controller

-RTEX.

max. 32 Slaves

max. 100m $ | max. 100m $

CAT5e
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PR MINAS A6 — UBERSICHT

Antriebsregler
Typ Standard RS8485-Kommunikation Multifunktion RTEX
ABSE ABSG ABSF ABN

RTEX - - - X

Safety Connector (BBH) - R % N

Externer Geber - - X X

Safety STO - - X X

RS232/485 (Modbus) - X X -

Geschwindigkeitssteuerung, Drehmo- - - X X

mentsteuerung

Positionssteuerung mit dig. E/A X X X -

(wie MINAS A4P)

Positionssteuerung X X X X

Motoren
Typ MSMF MDMF MHMF
Niedriges Tragheitsmoment Mittleres Tragheitsmo- Hohes Tragheitsmoment
ment
-
-

Nenn- Flansch-@ Nenndreh- Flansch-@ Nenndreh- Flansch-@ Nenndreh- Flansch-@ Nenndreh- | Flansch-@ Nenn-

leistung mm zahl mm zahl mm zahl mm zahl mm drehzahl

W (max.) (max.) (max.) (max.) (max.)

U/min U/min U/min U/min U/min

50 38 3000 - - - - 40 3000 - -

] (6000) (6500)

100 - - - - - -

200 60 - - - - 60 - -

400 - - - - - -

750 80 - - - - 80 3000 - -

P 6000
1000 100 3000 130 2000 ( ) 130 2000
(5000) (3000) (3000)

1500 - - - -

Merkmale Niedriger Leistungsbereich, Mittlerer Leistungsbereich, Mittlerer Leistungsbereich, Niedriger Leistungsbereich, Mittlerer Leistungs-
kleines Massentragheits- kleines Massentragheitsmo- mittleres Massentragheits- hohes Massentragheitsmo- bereich, hohes Mas-
moment, passend fur An- ment, passend fur Maschi- moment, passend fur rie- ment, passend fur riemen- sentragheitsmoment,

wendungen aller Art, auch nen, die direkt mit einem mengetriebene Maschinen getriebene Maschinen mit passend fur riemen-
geeignet fur Hochgeschwin- Kugelgewinde verbunden mit niedriger Steifigkeit niedriger Steifigkeit getriebene Maschinen
digkeitsanwendungen sind und eine hohe Maschi- mit niedriger Steifigkeit
nensteifigkeit und Wieder-
holungsrate haben

Anwendungen Bonder, Ausstattung fur SMD-Maschinen, Forderbander, Roboter, Forderbander, Roboter usw. Foérderbander, Roboter,
Halbleiterproduktion, Ver- Maschinen zur Produktion Textilmaschinen usw. Maschinen fur die LCD-
packungsmaschinen usw. von Lebensmitteln Produktion usw.

und LCDs usw.
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Typenschliissel Antriebsregler

MAD L N

Baugrdfe:
MAD: A
MBD: B
MCD: C
MDD: D
MED: E
MFD: F

L: A6-Serie

Sicherheitsfunktion:
N: Ohne Safety
T: Mit Safety

Maximalstrom:

0: 6A 5: 40A
1: 8A 8: B0A
2: 12A A: 100A
3: 22A B: 120A
4: 24A

Typenschliissel Motoren

MSM F 5A

Motortyp:

MSM:
Niedriges Tragheitsmoment

MDM:
Mittleres Tragheitsmoment

MHM:
Hohes Tragheitsmoment

F: A6-Serie

Nennleistung:

5A: 50W 08: 750W

01: 100W 09: 1kW (@ 80mm)

02: 200W 10: 1kW (@ 100/130mm)
04: 400W 15: 1,5KW
Versorgungsspannung:

1: 100V

2: 200V

Z: 100V/200V
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Typ:

Puls-/Analogtyp:

SE: Standard (Puls)

SF: Multifunktion (Puls, analog)
SG: RS485 (Puls)

Netzwerktyp:

NE: Ohne Safety
NF: Mit Safety

Versorgungsspannung:
1: 1-phasig, 100V

3: 3-phasig, 200V

5: 1-/3-phasig, 200V

Motorspezifikationen:

(Wellentyp, Haltebremse, Oldich-
tung, Encoder-Klemme):

A-D,GH,S-V; 1-8

1: Standard

L: 23 Bit absolut, 8388608P/U
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MINAS A6 — UBERSICHT

Anschliisse und Schnittstellen
Steckverbindertyp (200V: Baugrofe A —F)

Eingang/Leistung

Anschluss fur Eingangs-
spannung

Netz
FI-Schalter

Motorschutzschalter (MCCB

—
Sterfilter (NF) —u

(optionales Zubehar) Panasonic

Schutz (MC)

Drossel (L)
(optionales Zubehor)

Ladezustands-LED

Zeigt Ladezustand im Zwischenkreis an.

Bedienfeld

Zeigt Parameterwerte und Fehlermeldungen an

= A H 17— LED-Anzeige
Mode-Taste—EIOEE0- 1asten zum Anpassen

M S| < A Y

der Werte nach
3 — 1
SET-Taste oben/unten.

Schnittstelle zum PC
Uber Mini-USB-Kabel
(nicht mitgeliefert)

7
Parametrier-Software PANATERM
Zum Herunterladen auf unserer
Webseite.

Schnittstelle fir RS232,

RS485 oder zur Steuereinheit
Kommunikation mit SPS oder Steuerungselement
(X2-Anschluss nicht verfugbar bei AGSE + A6SG)

SicherheitstUberbrickungsstecker
Blindstecker verwenden, wenn der
Sicherheitsschaltkreis nicht verwendet wird.
(Standardzubehor)

(X3-Anschluss nicht verfugbar bei ABSE + A6SG)

Anschluss flr Steuereinheit

g . i)
" (optional)

Bremswiderstand
(optionales Zubehor)

Kurzes Kabel nicht erforderlic

fur die BaugroéBe A und B.
(Verdrahtung bei externem
Bremswiderstand, siehe Handbuch)

Erde

Ans_chlusskabel fur Haltebremse
(optionales Zubehor) Gleichstromversorgung fir
g Haltebremse 24V DC
(muss vom Kunden
bereitgestellt werden)

Dieses Kabel nur fur Motor
mit Haltebremse verwenden.

Schnittstellenkabel

Anschlusskabel fur Encoder

Anschluss fur E/A-Signale (50 Pins)

Steuereinheit

Anschluss fur externen Geber

z.B. Encoder, Linearskala
(X5-Anschluss nicht verfugbar bei AGSE + ABSG)

—— Anschluss fur Encoder

Modellspezifisches Encoderkabel als
optionales Zubehor erhaltlich.

Il_

Motor

Klemmleistentyp '

| BaugroBe F ist mit

| Klemmenleisten versehen.

| Kabel in die Klemmenleiste
| einfiihren oder abisolieren.

! (Abbildung: BaugroBe F)
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MINAS A6-SERIE:

Kompakt, leicht, leistungsstark

So schnell wie unsere GroRen!

Panasonic
Servo-motors

Motor Business Unit
i pdustrial Systems Company

Motoren

kleiner als eine
Visitenkarte

FREERE - I
AHEF B AR :
FECTERATEN
WL R EN RIS

e S8

MaBstabgetreue Abbildung
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i[(B MINAS A6 — UBERSICHT

Ubersicht MINAS A6-Motoren, Antriebsregler und Zubehor
Motor
Nennleistung | Flansch-@ | Drehmoment Nenn- Motortyp Haltebremse | Schutzgrad | Welle mit Nut | Encoder
W mm (max.) Nm drehzahl P67
(max.)
U/min
50 38 0,16 3000 MSMF5AZL1U1 X X 23-Bit-Abso-
(0,48) (6000) lut-Encoder
MSMF5AZL1VA X X X 8388608P/U
100 0,32 MSMFO12L1U1 X X
(0,95) MSMFO12L1VA X X X
~ 200 60 0,64 MSMF022L1U1 X X
& (1,91)
g MSMF022L1V1 X X X
E 400 1,27 MSMF042L1U1 X X
= (3,82)
= MSMF042L1V1 X X X
’E 750 80 2,39 MSMF082L1U1 X X
& (7,16)
= MSMF082L1V1 X X X
E 1000 3,18 MSMF092L1U1 X X
= (9.55) MSMFO92L1V1 X X X
100 3,18 3000 MSMF102L1G5 X X
(9.55) (5000) MSMF102L1H5 X X X
1500 4,77 MSMF152L1G5 X X
(143) MSMF152L1H5 X X X
1000 130 4,77 2000 MDMF102L1G5 X X 23-Bit-Abso-
D h o= (14,3) (3000) lut-Encoder
D = =
E E E MDMF102L1H5 X X X 8388608P/U
== 2 1500 7,16 MDMF152L.1G5 X X
== (21,5)
MDMF152L1H5 X X X
50 40 0,16 3000 MHMF5AZL1UA X X 23-Bit-Abso-
(0,56) (6500) lut-Encoder
MHMF5AZLAVA X X X 8388608P/U
100 0,32 MHMFO12L1U1 X X
(1,11 MHMFO12L1V1 X X X
200 60 0,64 MHMF022L1U1 X X
= (2,23)
g MHMF022L1V1 X X X
g 400 1,27 MHMFO042L1U1 X X
k] (4,46)
= MHMFO42L1V1 X X X
K —
= 750 80 2,39 3000 MHMF082L1U1 X X
P (8:36) (6000) MHMF082L1V1 X X x
é 1000 3,18 MHMF092L1U1 X X
(1 MHMF092L1V1 X X X
130 4,77 2000 MHMF102L1G5 X X
(14.3) (3000) MHMF102L1H5 X X X
1500 7,16 MHMF152L1G5 X X
(215) MHMF152L1H5 X X X

0, 00 Antriebsreglertyp, siehe Seite 13
* Bei MSMF-Motoren mit Haltebremse < 1,5kW wird zum Motorkabel ein zusatzliches Bremskabel MFMCBOooOPJT bendtigt.

[T ] =Kabellange [ 0[1 |=1m [ 1o | =10m
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Brems-

Antriebsregler Kabel Filter et
Typ BaugroBe Motorkabel Encoder-Kabel EMV-Filter Typ
Fur Motor ohne Fur Motor mit 23 Bit 23 Bit
Haltebremse Haltebremse inkrementell absolut
Niedriges Massentragheitsmoment 200V AC Klasse
MADLo050o A MFMCAOooOWJD - MFECAO0oOWJD MFECAOooO0GJE FN2080-6-06 BWD250100
- MFMCAOo=OWJD* (mit Batteriebox) F82$g§é607
MFMCAQOooOWJD --
- MFMCAOooOWJD*
MADLo1500 MFMCAOooOWJD - BWD250072
-- MFMCAOooOWJD*
MBDLo250o B MFMCAOooOWJD -
-- MFMCAOooOWJD*
MCDLo350o C MFMCAOooOWJD -
-- MFMCAOooOWJD*
MDDLo450o D MFMCAOooOWJD - FN2080-10-06 BWD500035
- MFMCAOooOWJD*
MDDLo5500 MFMCDOoo2GCD . MFECAOooOGTD MFECAOooOGTE
- MFMCAOoo2HCD (mit Batteriebox)
MFMCDOoo2GCD -
-- MFMCAOoo2HCD
Mittleres Massentragheitsmoment 200V AC Klasse
MDDLo45oo D MFMCDOoo2GCD - MFECAOooOGTD MFECAOooOGTE | FN2080-10-06 BWD500035
B MFMCAOSL2HCD (mit Batteriebox)
MDDLo5500 MFMCDOoo2GCD -
-- MFMCAOoo2HCD
Hohes Massentragheitsmoment 200V AC Klasse
MADLo05oo A MFMCAQoo7WFD - MFECAQooOWJD MFECAOoo0GJE FN2080-6-06 BWD250072
B MFMCBOmo7XFD (mit Batteriebox) Fsz?g;;e;w
MFMCAOv7WFD --
- MFMCBOoo7XFD
MADLo1500 MFMCAQOooOWFD -
- MFMCBOooOXFD
MBDLo250o B MFMCAQOooOWFD --
-- MFMCBOooOXFD
MCDLo350o C MFMCAQooOWFD -
- MFMCBOooOXFD
MDDLo5500 D MFMCDOooOWFD - FN2080-10-06 BWD500035
- MFMCBOooOXFD
MDDLo45oo MFMCDOoo2GCD -- MFECAOooOGTD MFECAQOooOGTE
B MFMCEOSo2HCD (mit Batteriebox)
MDDLo550oo MFMCDOoo2GCD --
- MFMCEOQOoo2HCD
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N ANTRIEBSREGLER

Spezifikationen
BaugrdBe MINAS A6SE, A6SG, A6SF MINAS A6N
Haupt- A B, C, ) . ) » o 4o
Antriebs. stromkreis D.E F 1-phasig /3-phasig, 200-240V (+10%, -15%), 50/60Hz
leistung 3 200V A C
teuer- , B, C, - 0. 159
stromkreis D.EF 1-phasig, 200-240V (+10%, -15%), 50/60Hz
Temperatur 0-55°C, Lagertemperatur: -20 bis +65°C (max. Temperatur 80°C fur 72 h)
Luftfeuchtigkeit Bei Betrieb und Lagerung: 20-85% relative Feuchte (nicht kondensierend)
Umgebungsbedingungen
Hoéhe Max. 1000m tber dem Meeresspiegel
Vibration 5.88m/s? max., 10-60Hz (keine kontinuierliche Verwendung bei Resonanzfrequenz)
Positioniermethode IGBT PWM Sinus
Absolut 23 Bit (Auflésung 8388608P/U)
Encoder
Inkrementell 23 Bit, keine Batterie erforderlich, Parameter Pr.015 auf 1 setzen
Phase A/B Initialisierungssignal Differenzeingang -

Externes Ruckfuhrmess-
system Seriell Kompatibel mit Serien AT500, ST771 -

von Mitutoyo

Steuersignale Eingange 10 8
3 (multifunktional) .
s Ausgénge 6 3
g Eingange ~ 3 Eingange: -
b Analogsignale (nur A6SF) (16-Bit A/D: 1, 12-Bit A/D: 2)
- N
$— Ausgéange 2
-g Eingange 2 Eingange (Optokoppler, Line Receiver) -
= Ausgénge 4 Ausgénge 2 Ausgénge

) (Line Driver: Encoder A-, B- und (Line Driver: Encoder A-, B- und
Pulssignale Z-Phasenausgang oder Z-Phasenausgang)

EXA-/EXB- und EXZ-Ausgang,
Open Collector: Z-Phasenausgang oder
EXZ-Ausgang)

usB Schnittstelle zu PC usw.
Schnittstelle RS232 1:1-Kommunikation (nicht fur A6SE) -
RS485 1:n-Kommunikation, bis zu 31 Achsen mit -
Host (SPS FP) (nicht fur AGSE)
Sicherheitsfunktionen IEC61800-5-2 (SIL3, STO)
Gehausefront 5 Schalter (MODE, SET, UP, DOWN, 1 Drehschalter, LEDs zur Statusanzeige
SHIFT), LED (6 Ziffern)
Bei BaugroéBe A, B: nur externer Bremswiderstand,
Energiertckfihrung Bei BaugroBe C bis F: interner Bremswiderstand (externer Bremswiderstand auch
moglich)
Dynamische Bremse Bei BaugroBe A bis F: eingebaut
7 verschiedene Betriebsarten (A6SF):
1. Positionierung, 4 verschiedene Betriebsarten:
2. Drehzahl-, . "
3 Drehmoment- Profile position mode (PP),
Betriebsart . ! Cyclic position mode (CP),

4. Positionierung/Drehzahl-,
5. Positionierung/Drehmoment-,
6. Drehzahl-/Drehmomentregelung,
7. Prazisionspositionierung

Cyclic velocity mode (CV),
Cyclic torque mode (CT)
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Funktionen

Funktionen

MINAS A6SE, A6SG, AGSF

MINAS A6N

Steuereingang

Positionsfehlerzahler l6schen, Pulsfreigabe, Um-
schaltung elektronisches Getriebe, Umschaltung
Dampfungsfilter usw.

Reglerfreigabe, Referenzsignal,
Messwertsignal usw.

Steuerausgang Positionierung abgeschlossen, Drehmoment er- Positionierung abgeschlossen,
reicht, Reglerstatus usw. Drehmoment erreicht, Reglerstatus
usw..
o Pulseingang Pulseingang A 500kpps (Optokoppler) Uber RTEX-Netzwerk (100MBit)
_E Pulseingang B 8Mpps (Line Receiver) Uber RTEX-Netzwerk (100MBit)
;é Signalform Differenzeingang/Rechteckimpuls Uber RTEX-Netzwerk (100MBit)
n%_) Elektronisches Getriebe Skalierung von 1/1000 bis 1000-fach
Filterfunktion Tiefpassfilter erster Ordnung oder FIR-Filter, parametrierbar
Analogeingang Drehmomentbegren- Einzelne Drehmomentvorgabe fur Rechts- oder -
(nur ABSF) zung Eingangssignal Linkslaufaktivierung
Geschwindigkeitsiberwachung Verfugbar
Vibrationsunterdriickung Manuell/automatisch
Steuereingang 1.-3. Auswahl interne Geschwindigkeiten, 4. Stillstandsregelung usw.
Steuerausgang Drehzahlvorgabe erreicht usw. Drehzahlvorgabe erreicht usw.
Analogeingang Drehzahleingang Drehzahl und Drehrichtung -

% (nur ABSF) Drehmomentbegrenzung Verfugbar -
é Drehzahlbereich 1-6500U/min
%(: Festdrehzahl 8 fest einstellbare Geschwindigkeiten Uber RTEX-Netzwerk
%N) Sanfte Anlauf-/Abbremsfunktion Individuelle Einstellung der Beschleunigung und Verzégerung von 0 bis 10s/1000U/min,
o S-féormige Beschleunigungs- und Verzégerungsrampe moglich

Stillstandstberwachung

Eingang Stillstandsregelung

Uberwachung der Istgeschwindigkeit

Verfugbar

Filter fur Drehzahlglattung

Verfugbar

Drehmoment-
regelung

Steuereingang

Eingang Stillstandsregelung, Eingang ,Drehmoment
in Regelung" usw.

Referenzsignal, Endschalter-Aus-
wertung usw.

Steuerausgang

Drehmoment erreicht (bei vorgegebener Geschwin-
digkeit) usw.

Drehzahl erreicht, Drehmoment
erreicht usw.

Analogeingang Drehzahlbefehl

Drehzahlvorgabe skalierbar

Drehzahlbegrenzung

Drehzahl skalierbar

Steuereingang

1. Zahler rucksetzen, 2. Impulssperre,
3. Elektronisches Getriebe, 4. Filterumschaltung

Steuerausgang Positionierung abgeschlossen (in Position) -
Pulseingang Optokoppler 500kpps -
o (Pulseingang A)
,E Line Receiver 4Mpps -
5 (Pulseingang B)
'g Signalformat Differenzeingang/Rechteckimpuls -
% Elektronisches Getriebe Skalieren der Pulsfrequenz von 1/1000 bis -
B 1000-fach
N
:ngi Filterfunktion Tiefpassfilter erster Ordnung oder FIR-Filter, -
parametrierbar
Analogeingang Drehmomentregelung Drehmomentbegrenzung verfugbar -
Vibrationsunterdriickung Manuell/automatisch -
Skalierung der Zahlerimpulse Von 1/40 bis 160-fach -
Autotuning Automatische Anpassung der Reglersteifigkeit an das Schwingungsverhalten der
Mechanik und Lastéanderungen
. Encoder-Auflésung Beliebiger Wert bis zur maximalen Auflésung des Encoders einstellbar
@ . . . .
2 Schutzfunktion Fehlermeldungen, die Uber-/Unterspannung, Uberdrehzahl, Uberlast, Uberhitzung,
g zur Abschaltung fuhren Uberstrom, Encoder-Fehler usw.
%]

Quittierbare Fehler-
meldungen

Uberschreitung der Positionsabweichung, Steuerimpulsteilerfehler, EPROM-Fehler usw.

Alarmhistorie

Alarmhistorie kann zur Ruckverfolgung aufgezeichnet werden.
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I8 ANTRIEBSREGLER — ABMESSUNGEN

XA: X1: USB
1. Hauptstromkreis X2: RS232/485
2. Steuerstromkreis X3: Sicherheitseingang
XB: X4: E/A-Signale
1. Bremswiderstand X5: Externer Geber (z.B. Encoder,
2. Motor Linearskala)
X6: Encoder

Baugrﬁﬂe A, B Alle MaBe in mm

(49) P2
P1
Montagehalterung flir q,
/Fronteinbau (optional) o ®<3
° i I~
—
(@]
] i
Pt —
:’r”/ jf\l ]
L i
@ 1
Montagehalterung| T
o Monta ehalterun B2 |.5.2
2.5 || fr Fronteinbau
52 s e B1
ol bl Ine 41 | (optional)
P (90) 109 | Wandmontage
Wandmontage
(Frontmontage optional)
BaugrdBe C, D
(50) P2
N 40 N%’L ) P1
0 2 Montagehalterung fur
Fronteinbau (optional) | |
] 1 ° — i —T¢" JE—
° ||“|N||||“.|
{m! ‘@
B .| T
< ©) (@l @ 3
// ”“IOJ lm
( g
I il
( ) It Wt
Montagehalterung L0
2,5 fur Fronteinbau B2 59
N2 40 (optional) Bﬂ’
(90) 151 |
Wandmontage Wandmontage

(Frontmontage optional)
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BaugrdBe E Alle Mate n mm

N2 50 N2
- P2
2-52 (53) 35
“25 Y P1
0 &’f ;
Montagehalterung fur
U /_Fronteinbau
e Too
<|m EEEE 1S Halterungen fur
%géé i Wandmontage
mgax o
@ Ia
R\ < Montagehalterung fir
&,
© 25| o 25|, Fronteinbau
252 52
N2 50 N2 (105) 160
L1
N2, 100 N2 (53) P2 35
252 P1 R
65
| g% Montagehalterung fur
T [V_Fronteinbau I
e "o
Ol ~ W
® -
® T
® y .
<ol : Tt i Halterungen fur
S ‘ Wandmontage
2 i °
O
@
®
® o 5
R[® L
;:: ;Montagehalterung fur
2?5 > ié'* Fronteinbau
N2 (100) 169
Baugrifie = Spannung @ Breite Tiefe Schalttafel
L1 N1 N2 A B (H P1 P2 B1 B2 Gewicht
A 200V 40 - 7 180 170 150 130 150 28 6 0,8kg
B 200V 55 - 7 180 170 150 130 150 43 6 1,0kg
C 200V 65 40 10 180 170 150 170 191 50 7,5 1,6kg
D 200V 85 40 10 180 170 150 170 191 70 7,6 2,1kg
E 200V 85 50 17,5 198 188 168 216 193 - - 2,5kg
F 200V 130 100 17,5 250 240 220 219,5 216 - - 4,8kg

Die 3D-CAD-Daten sind im stp-Format zum Herunterladen auf unserer Homepage verftigbar:

https://www.panasonic-electric-works.com/eu/downloadcenter.htm

Home -> Downloadcenter -> Automatisierungstechnik -> Servo drives -> CAD
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8 MOTOR

Spezifikationen
MSMF (niedriges Massentragheitsmoment) 50-1500W, 200V AC

Motor MSMF5AZL 100 MSMFO12L1oo MSMF022L10o MSMF042L 100
Nennleistung W 50 100 200 400
Leistung kVA 0,5 0,9
Nennstrom A 1.1 1,5 2,4
Max. Nennstrom A o-p 47 6,5 10,2
Drehzahl U/min Nenndrehzahl 3000

Max. Drehzahl 6000
Gewicht kg Ohne Haltebremse 0,32 0,47 0,82 1,2

Mit Haltebremse 0,53 0,68 1,3 1,7
Drehmoment Nm Nominal 0,16 0,32 0,64 1,27

Maximal 0,48 0,95 1,91 3,82
Encoder Impulse 23 Bit inkrementell

Auflésung 8388608P/U
Bremsleistung Ohne externen Keine Begrenzung
Anzahl/Minute Bremswiderstand

Mit externem Keine Begrenzung

Bremswiderstand
Tragheitsmoment Ohne Haltebremse 0,026 0,048 0,14 0,27
?:130!}3;0_’3"]2) Mit Haltebremse 0,029 0,051 0,17 03
Empfohlenes Tragheitsverhaltnis Max. 30:1

von Last zu Rotor

Umgebungs-
bedingungen

Temperatur
(frostfrei)

0-55°C

Luftfeuchtigkeit 20-85% RH (nicht kondensierend)
Hoéhe Max. 1000m tber dem Meeresspiegel
Vibration 5,88m/s?

Spezifikation Haltebremse (Die Haltebremse ist im energielosen Zustand geschlossen. Bremse nicht verwenden,

Statisches Reibmoment Nm 0,294 min. 1,27 min.
Absorptionszeit ms 35 max. 50 max.
Liiftzeit ms 20 max. 15 max.
Erregerstrom A DC 0,3 0,36
Offnungsspannung V DC 1 min.
Erregerspannung V DC 24 £12%

Zuldssige Belastung der Welle
Radiale Kraft Bei der Montage 147 392
P-Richtung N* Im Betrieb 68,6 245
Axiale Kraft Bei der Montage 88 147
A-Richtung N* Im Betrieb 58,8 98
Axiale Kraft Bei der Montage 117,6 196
B-Richtung N* Im Betrieb 58.8 98

0o Motortyp, siehe Seite 16
* Erklarung siehe Seite 24
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MSMF082L 100 MSMF092L 100 MSMF102L100 MSMF152L100

750 1000 1500
1,3 1,8 2,3
41 57 6,6 8,2
17,4 24,2 28 35
5000
2,3 2,8 3,6 4,6
3,1 3,6 4,7 5,6
2,39 3,18 3,18 4,77
7,16 9,55 9,65 14,3
0,96 1,26 2,15 3,1
1,06 1,36 2,47 3,45
Max. 20:1 Max. 15:1

wahrend der Motor noch lauft.)

2,45 min. 3,8 min. 8 min.
70 max. 50 max.
20 max. 15 max.
0,42 0,81 £10%
1 min. 2 min.
24 £1,2% 24 £2,4%
686 980
392 490
294 588
147 196
392 686
147 196

Vertriebs-GmbH | Am Schammacher Feld 47 | 85567 Grafing | Telefon + 49809281890 | i



oTOR

Spezifikationen

MDMF (mittleres Massentragheitsmoment) 1000-1500W, 200V AC

Motor MDMF102L1co MDMF152L100
Nennleistung 1000 1500
Leistung kVA 1,8 2,3
Nennstrom A 52 8
Max. Nennstrom A o-p 22 32
Drehzahl U/min Nenndrehzahl 2000
Max. Drehzahl 3000
Gewicht kg Ohne Haltebremse 4.6 5,7
Mit Haltebremse 6,1 7,2
Drehmoment Nm Nominal 4,77 7,16
Maximal 14,3 21,5
Encoder Impulse 23 Bit inkrementell
Auflosung 8388608P/U

Bremsleistung
Anzahl/Minute

Ohne externen
Bremswiderstand

Keine Begrenzung

Mit externem
Bremswiderstand

Keine Begrenzung

Tragheitsmoment
des Rotors
(x10*kg - m?)

Ohne Haltebremse

6,18

9,16

Mit Haltebremse

7.4

10,4

Empfohlenes Tragheitsverhiltnis von Last zu Rotor

Max.10:1

Umgebungs-
bedingungen

Temperatur
(frostfrei)

0-55°C

Luftfeuchtigkeit 20-85% RH (nicht kondensierend)
Hohe Max. 1000m Uber dem Meeresspiegel
Vibration 5,88m/s?

Spezifikation Haltebremse (Die Haltebrems

e ist im energielosen Zustand geschlossen.

Bremse nicht verwenden, wéhrend der Motor noch lduft.)

Statisches Reibmoment Nm 13,7 min.
Absorptionszeit ms 100 max
Liiftzeit ms 50 max.
Erregerstrom A DC 0,79 +10%
Offnungsspannung V DC 2 min.
Erregerspannung V DC 24 +2,4%
Zuldssige Belastung der Welle
Radiale Kraft Bei der Montage 980
P-Richtung N* Im Betrieb 490
Axiale Kraft Bei der Montage 588
A-Richtung N* Im Betrieb 196
Axiale Kraft Bei der Montage 689
B-Richtung N* Im Betrieb 196

00 = Motortyp, siehe Seite 16

Zulassige Belastung der Welle

Radiale Kraft, P-Richtung

L

~ i1 Welle |- - 1
L—J L2

P
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Axiale Kraft, A- und B-Richtung




MHMF (hohes Massentragheitsmoment) 50-1500W, 200V AC

Motor MHMF MHMF MHMF MHMF MHMF MHMF MHMF MHMF
5AZL1oo 012L1oo 022L1oo 042L10o 082L1oo 092L1oo 102L10o 152100
Nennleistung W 50 100 200 400 750 1000 1500
Leistung kVA 0,5 0,5 0,9 1,3 2,3 1,8 2,3
Nennstrom A 11 1,4 2,1 3,8 57 52 8
Max. Nennstrom A o-p 55 6,9 10,4 18,8 28,2 22 34
Drehzahl Nenndrehzahl 3000 2000
Ufmin Max. Drehzahl 6500 6000 3000
Gewicht kg Ohne Halte- 0,31 0,42 0,78 1,2 2,3 2,8 6,1 7.7
bremse
Mit Halte- 0,53 0,64 1,2 1,6 3 3,5 7,6 9,2
bremse
Drehmo- Nominal 0,16 0,32 0,64 1,27 2,39 3,18 4,77 7,16
ment Nm Maximal 0,56 1,11 2,23 4,46 8,36 11,1 143 215
Encoder Impulse 23 Bit inkrementell
Auflésung 8388608P/U
Bremsleis- Ohne externen Keine Begrenzung
tung Bremswider-
Anzahl/ stand
Minute Mit externem Keine Begrenzung
Bremswider-
stand
Tragheits- Ohne Halte- 0,038 0,071 0,29 0,56 1,56 2,03 22,9 33,4
moment bremse
des Rotors 1y it o ite- 0.042 0,074 0,31 0,58 1,66 2,13 24,1 34,6
(x10™kg - b
m?) remse
Empfohlenes Tragheitsverhalt- Max. 30:1 Max. 20:1 Max. 5:1
nis von Last zu Rotor
Umge- Temperatur 0-55°C
bungs- (frostfrei)
Zggmgun- Luftfeuchtigkeit 20-85% RH (nicht kondensierend)
Hohe Max. 1000m Uber dem Meeresspiegel
Vibration 5,88m/s?
Spezifikation Haltebremse (Die Haltebremse ist im energielosen Zustand geschlossen. Bremse nicht verwenden, wahrend
der Motor noch léuft.)
Statisches Reibmoment Nm 0,38 min. 1,6 min. 3,8 min. 13,7 min.
Absorptionszeit ms 35 max. 50 max. 70 max. 100 max.
Luftzeit ms 20 max. 20 max. 20 max. 50 max.
Erregerstrom A DC 0,3 0,36 0,42 0,79 +10%
Offnungsspannung V DC 1 min. 2 min.
Erregerspannung V DC 24 £2,4%
Zuldssige Belastung der Welle
Radiale Kraft | Bei der Montage 147 147 392 686 980
P-Richtung
N* Im Betrieb 68,6 68,6 245 392 490
Axiale Kraft | Bei der Montage 88 88 147 294 588
A-Richtung
N* Im Betrieb 49 58,8 98 147 196
Axiale Kraft Bei der Montage 117,6 117,6 196 392 686
B-Richtung
N* Im Betrieb 49 58,8 98 147 196

0O = Motortyp, siehe Seite 16
* Erklarung siehe Seite 24
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28 MOTOR — DREHMOMENTKENNLINIEN

Beispiel fiir Motor mit niedrigem Tragheitsmoment:

MSMF5AZL10o Mit Oldichtung
Drehmoment Nenndrehmoment
Ny % mitn bl
0,6’ 100 altepbremse
70
0,34 Aussetzbetrieb gg mit ¢
Haltebremse

(0.08) konstanter Betrieb

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 0 10 20 30 40

Drehzahl [U/min]

Beispiel fiir Motor mit mittlerem Tragheitsmoment:

Umgebungstemperatur [C°]

MDMF102L1oo Mit Oldichtung
Drehmoment Nenndrehmoment
[Nm] [%]
154 - 100
10{ Aussetzbetrieb \\
(7.7) N
6.0) N 50
5
(3.0)
konstanter Betrieb
T 2200 T r r
0 1000 2000 3000 0 10 20 30 40

Drehzahl [U/min]

Umgebungstemperatur ['C]

Beispiel fiir Motor mit hohem Tragheitsmoment:

Mit Oldichtung

MHMF022L1co
Drehmoment Nenndrehmoment
[Nm [%] ohne
N Haltebremse
2.0 L 100
\\

(19| _Aussetzbetrieb ~ 98

1.0 N mit

0,9 50 Halt¢bremse,

- [

©0.32) konstanter Betrieb

0 0 2000 3000 Tt 6 0 10 20 30 40

1000 2000 3000 4000 5000 6000

Umgebungstemperatur [°C]

Drehzahl [U/min]

Weitere Daten zu den Drehmomentkennlinien kénnen Sie hier von der Panasonic Homepage herunterladen:

https://www.panasonic-electric-works.com/eu/downloadcenter.htm
Home -> Downloadcenter -> Automatisierungstechnik -> Servo drives -> MINAS A6 -> Catalogue / Shortform
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MOTOR — ABMESSUNGEN

MSMF - Niedriges Massentragheitsmoment
(50-1500W, 200V AC)

50-100W Seitenansicht Frontansicht Abmessungen Passfeder
LL LR
g N Fﬁ, LW
[©0) LE E LK KW
3 .
I s —r = «n
LH
i l RH P
LN
) LB
| —
1) Encoder-Anschluss (JN2)
2) Bremsanschluss
3) Motoranschluss
200-1000W Seitenansicht Frontansicht Abmessungen Passfeder
LL LR
LG LM
LN
LQ 4x glL.Z LLc LR
@ 2 [ LT s Lw
LF
LE E% - LK KW
q KH
LH o
] ra —
] LB &i RH P
[ d

1) Encoder-Anschluss (JN2)
2) Bremsanschluss
3) Motoranschluss

1000-1500W | Si=ij=iar=laisiielae Frontansicht Abmessungen Passfeder

LL LM

LG LM 4x oLz

LF_ |LE

LN
LR
LQ LW
LK

RN o

TP

N
Py
I

LH ]

9775 RH

1) Encoder-Anschluss (JN2)
2) Motor-/Bremsanschluss

Anmerkungen:

> Alle Abbildungen zeigen Motoren mit Haltebremse. > Zugehdrige MaBskizzen (Draufsicht)
koénnen hier runtergeladen werden:
(QR-Code: Home -> Download center -> Auto-
mation products -> Servo drives -> MINAS A6 ->

Catalogue / Shortform)

> Draufsicht: Encoder-Anschluss ist zur Achsrichtung
Motor um 30° gedreht bei MSMF5AZL 100 und
MSMFO012L1oo (ohne/mit Haltebremse).

> Draufsicht: Bremsanschluss ist zur Achsrichtung
Motor um 30° gedreht bei MSMF5AZL1oo und
MSMFO12L1oo (mit Haltebremse).
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Zz8 MOTOR — ABMESSUNGEN

MSMF (niedriges Massentragheitsmoment) 50-1500W, 200V AC

Nennleistung w 50 100 200 400 750 1000 1500
Motor 200V AC MSMF MSMF MSMF MSMF MSMF MSMF MSMF MSMF
5AZL1oo 012L1oo 022L10o 042L1oo 082L1oo 092L1oo 102L100 152L 100
Encoder P/U 23 Bit absolut, 8388608
LL Ohne mm 72 92 79,5 99 112,2 127,2 136 154,5
Halte-
bremse
Mit Halte- mm 102 122 116 135,5 148,2 163,2 163 181,5
bremse
LR mm 25 25 30 30 35 35 55 55
LG mm 24 24 23 23 26 26 44 44
LM Ohne mm 48 68 56,5 76 86,2 101,2 92 110,5
Halte-
bremse
Mit Halte- mm 78 98 93 112,5 122,2 137,2 119 137,5
bremse
LN Ohne mm 23 43 53 72,5 85,7 100,7 114 132,5
Halte-
bremse
Mit Halte- mm - - 89,5 109 1217 136,7 141 159,5
bremse
LQ Ohne mm - - - - - - 72 90,5
Halte-
bremse
Mit Halte- mm - - 64,7 83,9 94,8 109,8 59 77,5
bremse
LT mm - - 23,1 42,6 52,4 67,4 - -
LH Ohne mm 46,6 46,6 52,5 52,5 60 60 90 90
Halte-
bremse
Mit Halte- mm 46,6 46,6 52,5 52,5 61,6 61,6 101 101
bremse
LF mm 6 6 6,5 6,5 8 8 10 10
LE mm 3 3 3 3 3 3 3 3
S mm @ 8 hé &8 hé g 11 h6 @14 h6 @19 h6 @19 h6 @19 h6 @19 h6
LB mm @30 h7 @30 h7 @50 h7 @ 50 h7 @ 70 h7 @70 h7 @95 h7 @95 h7
LC mm 038 038 060 060 080 080 0100 0100
LZ mm 4xQD 3,4 4x@D 34 4xQD45 4x@D45 4xD6 4xD6 4x@D9 4xQD9
LA mm @ 45 £0,2 @ 45 £0,2 @70 £0,2 @70 £0,2 @90 £0,2 @90 +0,2 @115 @115
LD mm - - - - - - @135 @135
LW mm 14 14 20 25 25 25 45 45
LK mm 12,5 12,5 18 22,5 22 22 42 42
5 KW mm 3 h9 3 h9 4 h9 5h9 6 h9 6 h9 6 h9 6 h9
=
% KH mm 3 3 4 5 6 6 6 6
[7]
= RH mm 6,2 6,2 8,5 11 15,5 15,5 15,5 15,5
TP mm M3, Tiefe 6 M3, Tiefe 6 M4, Tiefe 8 M5, Tiefe 10 | M5, Tiefe 10 | M5, Tiefe 10 M3, Durch- M3, Durch-
gangs- gangs-
bohrung bohrung
Ohne kg 0,32 0,47 0,82 1,2 2,3 2,8 3,6 4.6
= Halte-
[X)
-E bremse
S Mit Halte- kg 0,53 0,68 1,3 1,7 3,1 3,6 4,7 56
bremse

0o = Motortyp, siehe Seite 16
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MDMF - Mittleres Massentragheitsmoment
(1000-1500W, 200V AC)

g BN RSSSeifenansicht Frontansicht Abmessungen Passfeder

LL LR
LG t",\’l' 4x0LZ Le
@ LaQ == LR
ﬂ LW
?LF LE K TP
1
s / &N Kw
LH L& ~ o : <
! " Is|is !
===t 1| (1B o T
o 0 _ N i
eV % ®
L I

1) Encoder-Anschluss (JN2)
2) Motor-/Bremsanschluss

Anmerkung: Abbildung zeigt Motor mit Haltebremse.

MDMEF (mittleres Tragheitsmoment) 1000-1500W, 200V AC

Nennleistung W 1000 1500
Motor 200V AC MDMF102L1oo MDMF152L 100
Encoder P/U 23 Bit absolut, 8388608
LL Ohne Haltebremse mm 121 135
Mit Haltebremse mm 149 163
LR mm 55 55
LG mm 44 44
LM Ohne Haltebremse mm 77 91
Mit Haltebremse mm 105 119
LN Ohne Haltebremse mm 99 113
Mit Haltebremse mm 127 141
LQ Ohne Haltebremse mm 57 71
Mit Haltebremse mm 43 57
LH Ohne Haltebremse mm 105 105
Mit Haltebremse mm 116 116
LF mm 12 12
LE mm 6 6
S mm @22 h6 @22 h6
LB mm @110 h7 @110 h7
LC mm 0130 o130
LZ mm 4xQD9 4x@9
LA mm @145 & 145
LD mm @165 & 165
Passfeder LW mm 45 45
LK mm 41 41
KW mm 8 h9 8 h9
KH mm 7 7
RH mm 18 18
TP mm M3, Durchgangs- M3, Durchgangs-
bohrung bohrung
Gewicht Ohne Haltebremse kg 46 57
Mit Haltebremse kg 6,1 7,2

0o = Motortyp, siehe Seite 16
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I8 MOTOR — ABMESSUNGEN

MHMF - Hohes Massentragheitsmoment
(50-1500W, 200V AC)

50-100W Seitenansicht Frontansicht Abmessungen Passfeder

LL LR
LG LM 4x0LZ [T}

S A

LH — T

LB

AN

200-1000W | SEfEhRERE e Frontansicht Abmessungen Passfeder

LL LR LG

LG LM S
LR

LW
LK

LH ‘ | = =) H KW
] \ 4xglLZ [ KH
D
= X

LB
| i
|

i BN TASSSeitenansicht Frontansicht Abmessungen Passfeder
LL LR
LG LM
LN
LQ axLze LF
%—» !
_%® LF_ | LE
7 | s
LH| L
= . /
H ] S
|y — LB
H=—HA j
HlEe——————— -
H ) \g
4 1] N

1) Encoder-Anschluss (JN2)

2) Motor-/Bremsanschluss

Anmerkung: Alle Abbildungen zeigen Motoren mit
Haltebremse.
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MHMF (hohes Massentragheitsmoment) 50-1500W, 200V AC

Nennleistung W 50 100 200 400 750 1000 1500
Motor 200V AC MHMF MHMF MHMF MHMF MHMF MHMF MHMF MHMF
5AZLL1oo 012L1oo 022L1oo 042L100 082L10o 092L100 102L100 152L100
Encoder P/U 23 Bit absolut, 8388608
LL Ohne Haltebremse* mm 57,5 71,5 71 88 95,4 108,2 - -
Ohne Haltebremse mm 53,5 67,5 67,5 84,5 91,9 104,7 149 163
Mit Haltebremse* mm 91,4 105,4 100,3 117,3 129 141,8 - -
Mit Haltebremse mm 87,4 101,4 96,8 113,8 125,5 138,3 177 191
LR mm 25 25 30 30 35 35 70 70
LG mm 16,6 16,6 16,5 16,5 16,5 16,5 44 44
LM Ohne Haltebremse* mm 40,9 54,9 54,5 715 78,9 917 - -
Ohne Haltebremse mm 36,9 50,9 51 68 75,4 88,2 105 119
Mit Haltebremse* mm 74,8 88,8 83,8 100,8 112,5 125,3 - -
Mit Haltebremse mm 70,8 84,8 80,3 97,3 109 121,8 133 147
LN Ohne Haltebremse mm - - - - - - 127 141
Mit Haltebremse mm - - - - - - 155 169
LQ Ohne Haltebremse - - - - - - 85 99
Mit Haltebremse - - - - - - 71 83
LH Ohne Haltebremse mm 34,5 34,5 44 44 54 54 85 105
Mit Haltebremse mm 34,5 34,5 44 44 54 54 71 116
LF mm 5 5 6,5 6,5 8 8 12 12
LE mm 3 3 3 3 3 3 6 -
S mm & 8 hé &8 h6 @11 h6 @14 h6 @19 h6 @19 h6 @22 h6 @ 22 h6
LB mm @ 30 h7 @30 h7 @ 50 h7 @ 50 h7 @70 h7 @70 h7 @110 h7 @ 110 h7
LC mm 040 040 060 060 080 080 0130 0130
LZ mm 2x@43 | 2x@43  4xD45 | 4xD45 4xQ06 4xQ06 4xQ29 4x@9
LA mm @46 02 @46 +02  ©@70+02  F70+02 | @90+0,2 | 90 =+0,2 @ 145 & 145
LD mm - - - - - - @ 165 @ 165
Passfeder LW mm 14 14 20 20,5 25 25 45 45
LK mm 12,5 12,5 18 18 22 22 41 41
KW mm 3h9 3h9 4 h9 5h9 6 h9 6 h9 8 h9 8 h9
KH mm 3 3 4 5 6 6 7 7
RH mm 6,2 6,2 8,5 1 15,5 15,5 18 18
TP mm M3, Tiefe 6 | M3, Tiefe 6 | M4, Tiefe 8 M5, Tiefe 10 M5, Tiefe 10 | M5, Tiefe 10| M3, Durch- | M3, Durch-
gangs- gangs-
bohrung bohrung
Gewicht Ohne Haltebremse kg 0,31 0,42 0,78 1,2 2,3 2.8 6,1 7.7
Mit Haltebremse kg 0,53 0,64 1,2 1,6 3 3,5 7,6 9,2

0o = Motortyp, siehe Seite 16
* mit Oldichtung
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ZUBEHOR — KABEL

Kabel (Motor — Antriebsregler)

Alle MaBe in mm

MSMF-Motoren 50W-1kW MFMCAQooOWJD L (28,8) L ) (60) ‘
g | —e
I
I /! <
e 9 19
MHMF-Motoren 50/100W MFMCAQoo7WFD (25,9) L (50) |
3 |
(20) Lg i -——|
g
S =79
=
2
£ T Typenschild
[-*]
= L
S
s MHMF-Motoren 200W-1kW MFMCAQOooOWFD (26,6) L ‘ (50)
E |
[=]
2 ® O, (20) © ——{r——
= R = r——
[T
I:l ) \-.-—
@—G 19
[ Typenschild
MSMF-Motoren 1-2kW MFMCDOoo2GCD L (60)
MDMF-Motoren 1-2kW )
MHMF-Motoren 1-1,5kW ]
) 8
5 | -
Q
)
@ MSMF-Motoren 50W-1kW MFMCBOooOPJT o0
£ L 5
s 8 !
o8 e — H Tr
<
==
MHMF-Motoren 50/100W MFMCAQoo7XFD (25.9) L
<]
. (20) | g
0 [
T Typenschild
@ L |
e
® MHMF-Motoren 200W-1kW MFMCAQooOXFD (26,6) L
e )
= D—@ (20) d
€ O l
=
o
i D—@
[=]
=
:;
[T

MSME-Motoren 1-2kW 200V MFMCAQOoo 2HCD

MDME-Motoren 1-2kW 200V

em——1 ]

Y
8
3

13-

150 _mm

MFNCAOXx2HCD yyddmm

100_mm 30 mm




Encoder-Kabel (Motor — Antriebsregler)

Fiir Motoren mit 23-Bit-
Inkremental-Encoder

Fiir Motoren mit 23-Bit-Absolut-
Encoder (Batteriebox)

MSMF-, MHMF-Motoren
50W-1kW

MSMF-, MDMF-, MHMF-
Motoren TkW-5kW

MSMF-, MHMF-Motoren
50W-1kW

MSMF-, MDMF-, MHMF-
Motoren TkW-5kW

Alle MaBe in mm

MFECAOooOWJD
I}
MFECAQooOGTD
MFECAODOOGJE L
110 300—~
] 1 g
MFECAQOooOGTE L
110 300
] RS
=== ====halils

Steuerkabel (SPS — MINAS A6 Antriebsregler)
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[
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[=]
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N
hv

gh

FPZ (Sigma)

FPS (Sigma),
FPOR

FPZ (Sigma)

FPZ (Sigma)
Positioniermodul

FP7
Positioniermodul

Fur 1 Achse
DVOP0980W-1
(NPN-Typen)
DVOP0982W-1
(PNP-Typen)

70

Fur 1 Achse
DVOP0988W-1
(PNP-Typen)
DVOP0989W-1
(NPN-Typen)

SPS-
Eingénge

SPS-
Ausgénge

Fur 2 Achsen
DVOP0981W-1
(NPN-Typen)
DVOP0983W-1
(PNP-Typen)

Fur 2 Achsen
DVOP0985W1
(Transistor)
DVOP0986W1
(Line Driver)

Fur 2 Achsen
DVOP0976W1
(Line Driver)
DVOP0O975W1
(Transistor)

500

1000
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ZUBEHOR — SONSTIGES

Artikelnummer

Hinweis/Kommentare/Male

Steuerkabel
DVOP4360 50W-5kW 50-polig E/A-Kabel X4, offene Aderenden, 2m
DVOP4360P S50W-5kW 50-polig E/A-Kabel X4, offene Aderenden, 2m, Positionskontrolle
E DVOP4360V 50W-5kW 50-polig E/A-Kabel X4, offene Aderenden, 2m, Geschwindigkeitskontrolle
< DVOPM20024CAB020 50W-5kW 8-polig Kommunikationskabel X2, RS485, RS232, offene Aderenden, 2m
DVOPM 20025CAB020 50W-5kW 8-polig Safety Kabel X3, offene Aderenden, 2m
DVOP0800 50W-5kW 26-polig E/A-Kabel X4, offene Aderenden, 2m
Programmierkabel
CABMINIUSB5D 50W-5kW usB
Steckverbindersatz Antriebsregler
DVOP4350 50W-5kW 50-polig E/A, X4
DVOP0770 50W-5kW 26-polig E/A, X4
DVOPM20026 50W-5kW - Externer Encoder-Anschluss X5
N Steckverbindersatz Encoder, Motor ohne Haltebremse
g DVOPM24581 50/100W - MINAS A6 MHMF, 1P67
E DVOPM24582 200W-1kW | — MINAS A6 MHMF, 1P67
E CABMINIUSB5D 50W-1kW - MINAS A6 MSMF, IP67
§ DVOPM20036 1kW-2kW - MINAS A6 MSMF, MDMF; MHMF 1-1,5kW
@ DVOPM20036A 1kW-2kW - Gewinkelt; MINAS A6 MSMF, MDMF; MHMF 1-1,5kW
Steckverbindersatz Encoder, Motor mit Haltebremse
DVOPM20040 50W-1kW - MINAS A6 MSMF, IP67
DVOPM20038 1kW-2kW - MINAS A6 MSMF, MDMF; MHMF 1-1,5kW
DVOPM20038A TkW-2kW - Gewinkelt; MINAS A6 MSMF, MDMF; MHMF 1-1,5kW
EMV-Filter
FN2080-6-06 50W-750W | 1-phasig 250V AC
FN2080-10-06 1kW-1,5kW | 1-/3-phasig | 500V AC
FS21238607 50W-750W 1-phasig Unterbaufilter, 250V AC
3’5 DVOP1460 50W-22kW 1-phasig Ferritkern, Entstordrossel
% Bremswiderstinde
& BWD250100 50W-100W | 1-phasig 1000Q,100W, 110x 80 x 15 (L x B x T in mm)
600V AC
BWD250072 200W-750W | 1-phasig 720,100W,
600V AC
BWD500035 1kW-1,5kW | 1-phasig 350, 200W, 216 x 80 x 15 (L x B x T 'in mm)
600V AC
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Alle MaBe in mm

FN2080-6-06 fiir Antriebsregler MINAS A6 50-750W, 1-phasig / FN2080-10-06 fiir Antriebsregler MINAS A6 1-1,5kW, 1-phasig

n -

F -

D -
\
) K
iy —TF
A
ﬁq“

FS$21238607 fiir Antriebsregler MINAS A6 50-750W, 1-phasig

52

LT

e
i ~| WRE AW Y M
- A b,
| -] W AW
o 1 i ¥
| 13 -:-l 1
I o

MaBe (mm) | FN2080-6-06 = FN2080-10-06
A 113,5 156
B 57,5 57,5
[¢ 454 454
D 94 130,5
E 56 56
F 103 143
G 25 25
H 12,4 12,4
| 32,4 32,4
J 15,5 15,5
K 4.4 5,3
L 6 6
M 0,9 1
N 6,3 x0,8 6,3 x0,8
= I -
L i SR
f \
@ |
G
4
4 |
4 !
i = £ :
DVOP1460 mit Ferritkern
39:1

34+1

R

—

B B
ETe]
g B

—

Gewicht: 62,89




il SPEICHERPROGRAMMIERBARE STEUERUNGEN — UBERSICHT

E/A : i i ; ; ; ; :
H : : : Kompakte SPS mit starker
Performance. Zahlreiche Er-
H H H weiterungsmodule garantieren
optimale Modularisierung.
z z z 7
2000 Year : ; ; : : 011ps
Warranty, : : : ‘
Die intelligente Steue-
rung der nachsten Ge-
neration. Hochmoderne :
SPS in kleiner Bauform. : A
FP} (Sigma)
384 0,325
Neben :der flacher; Bauform: Fortschrittliches, schnel-
(Breite nur 25mm) bietet diese les Kompaktmodell mit
Steuerung eine Verarbeitungs- \ groBem Speicher und
i | geschwindigkeit von 0,08us FP-X { Wi Em [RURN S,
128 i | pro Basisbefehl in einem Be- 0,32ps
i | reich von bis zu 3000 Schritten. g —
FPOR
0;,58ps
(ab 3001. Schritt)
1,0 0,9 0,8 0,7 0,6 0,5 0,4 0,3 0,2 0,1 0,03 0,011 L

>
Verarbeitungsgeschwindigkeit in ps (Basisbefehle pro Schritt)

FOR Neuer Standard bei Kompakt-Steuerungen

> Max. Anzahl an digitalen E/A: 64 Eingange / 64 Transistor- oder 54
Relaisausgéange

Max. 24 Analogeingénge / 12 Analogausgénge

2 x RS232C-Schnittstellen, USB-2.0-Schnittstelle

Programmspeicher: 16000 bis 32000 Schritte

Datenspeicher: 12315 bis 32765 Worte

PROFIBUS, Ethernet TCP/IP, Modbus, S-Link, CC-Link, SPS-Kopplung

vV OV VvV VvV VvV Vv

Integrierte Motion-Control-Funktionen

AuBerst kompakte Steuerung fiir extrem beengte Platzver-
héltnisse
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FPX (Sigma)

USB-Schnittstelle fiir Anschluss an PC. Auch Ethernet-
kompatibel.

FP-X
"‘"t““it{t !

e LT TP 4
I

AuBerst kompakte Hochleistungssteuerung

FP7

Eine neue Ara: Visualisieren der lokalen

Produktionsbedingungen durch Sammeln und Ubertragen

von Daten

vV VvV VvV VvV VvV

Die neueste Generation kompakter Maschinensteuerungen

Max. Anzahl an digitalen E/A: 192 Eingange / 192 Transistor- oder 56
Relaisausgéange

Max. 40 Analogeingénge / 28 Analogausgange
3 x RS232C bzw. 2 x RS232 + 1 x RS485
Programmspeicher: 32000 Schritte
Datenspeicher: 32k bis 1056k Worte

PROFIBUS, Ethernet TCP/IP, Modbus, CC-Link, S-Link, CANopen,
DeviceNet

Motion-Control-Funktionen

Leistungsstarke Kompaktsteuerung

>
>
>
>
>
>
>
>

Max. 382 E/A

Max. 28 Analogeingange / 16 Analogausgange
3 x RS232C bzw. 2 x RS232 + 1 x RS485
USB-Programmierschnittstelle
Programmspeicher: 16000 bzw. 32000 Schritte
Datenspeicher: 32765 Worte

PROFIBUS, Ethernet TCP/IP, Modbus

Motion-Control-Funktionen

Modulare Hochleistungs-Steuerung

Kompaktes Format mit allen Vorztigen einer modularen SPS
Schnittstelle fur Kommunikationskassette

Erweiterungskassetten flr Zusatzfunktionalitdt werden direkt auf die
CPU aufgesteckt, ohne das Modul zu verbreitern.

SerienméBige Ethernet-Schnittstelle mit den Protokollen MEWTOCOL-
COM (Client/Server) oder Ethernet/IP. Bis zu 272 Verbindungen
koénnen gleichzeitig aktiv sein.

Verfugbare Funktionen: SMTP-, FTP-Client/-Server, HTTP-Client,
E-Mails; integrierter Web-Server

Bis zu 64 verschiedene Module kdnnen mit einer CPU verbunden
werden.

> Unterstutzung leistungsstarker SD-Karten (SDHC) bis zu 32GB.

Hohe Performance mit max. 20us fur 60k Schritte; die Verarbeitungs-
geschwindigkeit wird auch durch intensive Ethernet-Kommunikation
nur unwesentlich beeinflusst.
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ekl STEUERUNGEN UND MODULE FUR POSITIONIERFUNKTIONEN

FPOR - Positionierung

AusgerUstet mit 2 unabhédngigen Pulsausgédngen zur Positioniersteuerung und
schnellem Zahler zur PWM-Ausgangs-Unterstiitzung.

JUUL )
A @ je_weils
L@ [
JUUL @

FPOR

Zwei-Achsen XY-Tisch x 2

Motor l
(Master) m

Férderer 1

6 Forderer 2
A

i Motor (Slave)

Schneller E
:
Zahler -
Pulsausgang
FPOR DC-Motor/

5-24v  Liftermotor

Zur Geschwindigkeitsregelung wird
das Puls-Pausenverhaltnis des
PWM-Ausgangs innerhalb eines
Einstellbereichs von 0,1% bis 99,9%
angepasst.

Des Weiteren kann die FPOR als analoger
Spannungsausgabeeinheit (Auflésung
1/1000) verwendet werden, wenn ein
Glattungskondensator in den Schaltkreis
eingefugt wird.

Integrierte 4-Achsen-Pulsausgange (Transistorausgangstyp)

Fur die Multiachsenpositionierung (z.B. 4 Achsen) sind keine Erweite-
rungsmodule erforderlich.

Zwei-Achsen-Linearinterpolation (F175-Befehl)

Uber den F175-Befehl kann an zwei XY-Tischen gleichzeitig eine Zwei-
Achsen-Linearinterpolation durchgefthrt werden.

Simultanverwendung: Schneller Zahler (6-kanalig) und Pulsausgénge
(4-kanalig)

Integrierte Multipoint-PWM-Ausgénge (4-kanalig)

Mit einer einzigen FPOR koénnen die Geschwindigkeiten von bis zu 6
DC-Motoren/-Luftermotoren geregelt werden. Dartber hinaus kann die
FPOR als analoge Spannungsausgangseinheit verwendet werden.

SPS Artikelnr. Spannung Ausginge Eingdnge (Zahler) Ausgange (Achsen)
AFPORC16pp 8 (6) 8(4)
Transistor
AFPORC32pp 24VDC
I' NPN 16 (6) 16 (4)
AFPORF32pp
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FPZ (Sigma) - Positionierung

Steuerung von bis zu 16 Achsen und umfangreichen Applikationen mdglich

Zuverldssiges und prazises Steuern von Hochgeschwindigkeitsantrieben

Integrierte Linear- und Kreisinterpolation
Programmierung einfach und komfortabel
Rechts-/Linkslaufausgabe

Sanfte Beschleunigungs- und Bremsrampen

Referenzpunktfahrt

vV VWV VvV VvV VvV Vv

Pulsausgéange bis 100kHz:

Mit dieser hohen Ausgabefrequenz und einer Verzégerungszeit von lediglich 0,02ms sind prazise und schnellste Positio-

nieraufgaben maoglich.

Y-Achse

(Kanal 2)
2000
5000 X-Achse
(Kanal 0)
- Aktuelle Position S
"9, (X 5000, Y 8660)
/
/
/
{
I M
\
\ Durchfahrende Position P
(X 9396, Y -3420)
\\\ ,/’/ Zielposition E
B (X 8660, Y -5000)
Bremsrampe

. - N Ausgénge
SPS Artikelnr. Spannung |Ausgénge | Eingénge (Achsen)
| Transistor
vd || FP GC32T2H | 24V DC 16 16 (2)
[# NPN
!]'*? Transistor
| FP GC28T2H | 24V DC PN 16 12 (2)

Linearinterpolation Kreisinterpolation

Klebepistole

O

0®)
QO
QO
QO

Anwendungsbeispiel

Zahlen der Feedbackpulse zur Fehlererkennung

Servoverstarker
Pulsausgabe- Servomotor  Inkrementalgeber
ausgang (zur Fehlererkennung)
JUUL T T

Positioniermodul
der FPZ (Sigma)
CPU

—_—

™ | Pulseingang vom Inkre-
mentalgeber
JUUL

~—

Positioniermodul | Artikelnr. Ausgangstyp Ausgangstyp
- FPG-PP11 1-Achs-Typ
; i Transistor
FPG-PP21 2-Achs-Typ
FPG-PP12 1-Achs-Typ
Line Driver
FPG-PP22 2-Achs-Typ
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m STEUERUNGEN UND MODULE FUR POSITIONIERFUNKTIONEN

FP-X - Positionierung
Kostengtinstig und platzsparend fiir mehrachsige Positionieraufgaben

Integrierte 3- bzw. 4-Achs-Pulsausgabe (Transistortypen)

> Max. Ausgangsfrequenz: > Unterstutzte Funktionen:
C14: 100kHz (Kanal 0, 1), 20kHz (Kanal 2) z.B. AUTO-TRAPEZ-Funktion (Positionierprofil),
C30, C38, C60: 100kHz (Kanal 0, 1), Positionierprofil ohne Rampen, Tipp-Betrieb, Anfahren
20kHz (Kanal 2, 3) von Referenzpunkten im Schleichgang,
> Signalausgabe: Rechts-/Linkslauf und Pulse/Richtung 2-achsige Linearinterpolation
X/Y-Tisch + Bearbeitungskopf Roboterarm fiir Wafer
ﬁ—'---——--v Ll

4-Achs-Steuerung
mit C30/C60

100kHz 20kHZ \ %eccccccccccccccccaad
2 Achsen x 2 Achsen

3-Achs-Steuerung
mit C14

Gleichzeitige Linearinterpolation in je 2 Achsengruppen (Transistortypen)

> Einfaches Steuern zweier Antriebswellen fur die Diagonal- > Maogliche Einsatzgebiete:

bewegung eines Roboterarms Palettieren, Bauteilbestickung, X/Y-Tisch Steuerung,

> Deutliche Erweiterung des realisierbaren Applikations- Leiterplattenzuschnitt
spektrums
Simultane Steuerung in 2 Anlagen Steuerung zweier X/Y-Tische
C30/C60
Maximale Maximale
resultierende resultierende
-Ach _ -Ach: Corimed
s A s, e @@ &
digkeit digkeit 1 ' - i
100kHz + o0kHz E E P Qj,!_:,,i_? ]
: '3
x-Achse (Kanal 0) x-Achse (Kanal 2)
. Aus- Ein- | Ausgéinge - Aus- Ein- | Ausgédnge
P Artikelnr. nnun " s P Artikelnr. nnun - s
SPS € Spannung gange gange (Achsen) Sl € Spannung gange gange (Achsen)
AFPXC14TDJ | 24VDC ) AFPXC60TDJ  24VDC .
Transistor Transistor
. NPN - NPN
.::::;-,E AFPXC14TJ ;ggv AC AFPXC60TJ ;38v AC
= 8 6 (3) 32 28(4)
& | | AFPXC14PDJ |24VDC ) AFPXC60PDJ | 24VDC )
Laavey Transistor Transistor
100~ PNP 100~ PNP
AFPXCT4PS | Ja ) AFPXCBOPJ | o40v aC
AFPXC30TDJ 24V DC )
Transistor
100~ NPN
=it AFPXC30TJ 24OV AC
. 16 14 (4)
£ o
Dot/ | AFPXC30PDJ  24VDC Transistor
100- PNP
AFPXC30PJ 240V AC
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FP7 - Positionierung
Fiir komplexe Positionieraufgaben

Leistungsmerkmale

> Linear-, Kreis- und Spiralinterpolationen > Integrierte Configurator Software PM7 fur Parameterein-
stellungen, Operationen im Tipp-Betrieb Referenzfahrten,

> Max. Geschwindigkeit 4Mpps (Line Driver), 500Kpps Erstellen von Datentabellen Usw.

(Transistor)

> Bis 600 Positionierpunkie fir jede Achse > Elektronische Kurvenscheibe und elektronisches Getriebe

Interpolation Elektronische Kurvenscheibe und Getriebe

Linear Kreis Spirale

- Z

y
SPS Artikelnr. Programmspeicher = Sonstiges
AFP7CPS21 64k Schritte Ohne Ethernet
AFP7CPS31 120k Schritte Ohne Ethernet
AFP7CPS31E 120k Schritte Mit Ethernet
AFP7CPS41E 196k Schritte Mit Ethernet
Positioniermodul Artikelnr. Funktionen Ausgangstyp | Ausgénge (Achsen)
AFP7PPO2T Mit Interpolation Open 2
Collector
AFP7PPO4T 4
AFP7PPO2L Line Driver 2
AFP7PPO4L 4
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‘78 STEUERUNGEN UND MODULE FUR POSITIONIERFUNKTIONEN

RTEX-Modul - Positionierung

RTEX - das Servo-Antriebssystem iiber Ethernet

Die RTEX-Positioniermodule untersttitzen die Servo-Netzwerksysteme von MINAS ABN. Ein sich gegenseitig optimierendes
System aus SPS und Antriebsregler vereinfacht die Inbetriebnahme und reduziert die Entwicklungszeit erheblich.

Handelsubliches Ethernet-Kabel
(abgeschirmter Typ, Kategorie 5¢)

MINAS-Software zur
Parametereinstellung

E/A-Signale,

wie z.B. von Endschaltern,
CPU-Modul

Referenzndherungsschal-
Tool-Schnittstelle

tern, Referenzschaltern usw.,
werden direkt an den An-
triebsverstarker verdrahtet

Software flr das
Positioniermodul RTEX
Control Configurator PM

Programmiersoftware
Control FPWIN Pro

Die wichtigsten Vorteile der RTEX-Positioniermodule:

> Einzigartig: Einfache Steuerung der Netzwerkantriebe mit > Steuerung von 2, 4 oder 8 Achsen fur Antriebsregler mit

einer ultrakompakten SPS Ethernet-(RTEX)-Schnittstelle

> Hochgenaue Positioniersteuerung von Mehrachs-An- > Einfachste Konfiguration statt aufwandiger Programmie-
wendungen mit einer Ubertragungsgeschwindigkeit von rung mit der Software Control Configurator PM.
100Mbit/s

> Eingange fur manuelle Impulsgeber ermdglichen prézise
> Minimierung von Verdrahtungskosten durch Einsatz kon- Teach-In-Funktionen.
ventioneller Ethernet-Kabel

Systemkonfiguration

Anzahl der méglichen Positioniermodule pro System =
FPZ (Sigma): 2 Module (16 Achsen)

A

Software Gontrol Configurator PM

LONtTo!

Ar

Benutzerfreundliches Konfigurations-Tool fur eine einfache

und schnelle Inbetriebnahme

Produktname FPZ (Sigma) Anzahl der Achsen Ausgangstyp Artikelnr.
X 2 FPGPN2AN
Positioniermodule m X 4 RTEX Ethernet FPGPN4AN
(Interpolationstyp) I
X 8 FPGPNSAN
Control Configurator PM fur alle RTEX-Module AFPS66510
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SOFTWARE

Motion-Control-Bibliotheken fiir Control FPWIN Pro (SPS)

In der Motion-Control-Bibliothek sind die wichtigsten Funktionsbausteine enthalten, z.B. Control

( i Hioni FPWIN Pro
> fur absolute und relative Positionierung

> und Referenzfahrten fur Linearachsen.

Panasonic hat damit Bibliotheken fur alle Ansteuerungen.

CPU Motion Control Library PP Motion Control Library RTEX Motion Control Library
Positionierung mit FP-CPU-Modulen > Positionierung mit Positionieren mit
(FPOR, FPX. (Sigma), FP-X, FP7) PP-Positioniermodul (FPX (Sigma)) RTEX-Positioniermodul (FPY (Sigma))

> FP7: Bibliothek ist in SPS-Program-
miersoftware Control FPWIN Pro
enthalten.

Software einfach herunterladen von der Panasonic Homepage: https://www.panasonic-electric-works.com/eu/downloadcenter.htm

Home -> Downloadcenter -> Automatisierungstechnik -> PLC -> FPWIN Pro -> Software

Vorteile der SPS-Programmierung mit den Motion-Control-Bibliotheken

> Kostenlos — nur Herunterladen von der Panasonic Home- > Universell — unabhangige Hardware (fUr jede Panasonic
page Steuerung)

> Einfach — einfache Programmierung und Installation > Flexibel — erweiterbar fur bis zu 256 Achsen

> Effektiv - fertige Funktionsbausteine, einfach nur noch > Schnell - einfache und kurze Inbetriebnahme (fertige

parametrieren

> Einheitlich — nach IEC 61131-3

Beispielprogramme)

Beispiel einer Motion-Control-Bibliothek

= g POEs: MC_PulseOutput_Library
# 1} MC_HomeReturn_WikhisarHomes (FE)

# 1F MC_HomeReturm_WithouthearHome (FE)
% 1F MC_log(FE)
# {F MC_Movesbsolste (FE)
£ -{F MC_MoveRalative (FB)
{} MC_StopChannel (FB) . .
{F MC_initial_Configuration [WOID] (FUM) MC_CPU_Library Motion
Baustein aus der A Ml o Mo S M At
T ¥t — MCmece sfmm EEupcus b - A WEarile EEngt -
Bibliothek ange- i m o | 9— Sl Sepstorsciel - | wie —ET T is— dlnsAnPndSesd  bhpationscd
0o amg i ls o s 1 ATage e bl
20— Deswmane Tew o W iy T o it sl g Tornw
. 1600 eTepeMe Wb Tarp vk o Tk
Applikation 2 duthnn | - Charmakandgurstion (4T 8 htsin | — ChunseiConbgarmion BT 4, iuttiis 1 — Gl edesstian CNIT
\
FFWD FWD DWELL REV t
|
5‘ :
|
|
L
|
t I
Zeitdiagramm Bohrbild
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m SOFTWARE

Modbus RTU-Protokoll
$Modbus

Vorteile Field Bus
Verbesserte Leistung Verhesserte Funktionen Kostenreduzierung
> Hochauflésende Kontrolle (geringe > Editieren von Parametern (Trag- > Leichtes Hinzufigen und Entfernen
Vibrationen, hohe Stoppgenauig- heitsmoment, Dampfungsfrequenz) von Achsen (vereinfachte Verdrah-
1Y > Servo-Daten-Erfassung (Sammeln tBuLTSSdSutZ:th\;erwendung eines
> Keine Positionsabweichung verur- von Daten Uber den Auslastungs- y
sacht durch Rauschen (verbesserte faktor und des Drehmoments fur die > Weniger Zeitaufwand fur Entwurf
Zuverlassigkeit) Ferntberwachung) und Programmierung (vereinfachtes
Erfassen von absoluten Positions-
daten)
Merkmale
> Feldbus MINAS AB-Serie > Kostengunstige Losung fur Steuerungen auf Basis von
> Modbus RTU ist ein offenes, serielles (RS232 oder RS485) RS485
Protokoll, das auf einer Master/Slave- bzw. Client/Server- > Servo Drives kénnen gesteuert werden basierend auf ein
Architektur basiert. CANopen-Antriebsprofil CiA
> Weitverbreitetes Protokoll aufgrund seiner einfachen Be-
dienbarkeit und Zuverlassigkeit
Einfache Motion-Control-Komplettldsung mit einer Panasonic Kompakisteuerung: Modbus RTU-Bibliothek fiir
Motion Control
# [ FEWMC Moyt Libray V1D [Gatns]
RS485 [ oo
Mﬂdhus RTU ;: 'I"._Jf!c-:l-".:pwl_-ca-_'xs FE)

M Cengdenaingsch LG FE)

N\ / \ / \ / \ / 1" W8 Deceleeniniton MA (P
" 480 Decrempaaleunter WS FEI

1" MAC_ TTPROLE WAB [T
15" W harmp B (111}
— " MC_MesoSlofiSista B (FE
= £ 480 Mositoe, cpcinpui, M {F
FPOR pil @B ... E i SN
17 1A Meaiteaids hiea LG TR
| o
| 1

AGSF | 11" W _MosicePhysaslinguts ME TR)

¥ WAL MewitoFnrsscatutputs ME (FB

¥ 11" s Origanftgbem Rl (1

-‘a -;% Optional: Temperatur- 5 D N (P
| i

Piwer_ME (FE}
regler, Sensoren L
’ 1" MAC Renewialetiy WE (FB]
I " 18 wranabpohaetints L 35
Max. 31 Achsen L W Virabumingiuts M TX)
MAC, WiritePptprneter VB (FE)
JmeRehbelima M 50

" AgsfleeilaputEsece |VOID] (FURE
i

T° 4 Apad®mameter 108 Tl

=]

o

hrdnptlimer [VEIDY (FLRY
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Parameterzugriff von der SPS zum Servoantrieb

Control

Bibliotheken FPWIN Pro

Die Bibliotheken ermdglichen die serielle Kommunikation (R§232, RS§485)
zwischen der Steuerung der FP-Serie und den Antriebsreglern der MINAS A6-Serie.

> In den Bibliotheken sind bereits die Kommunikationsproto- > Die Schnittstelle RS232 (optional RS485) ist bei der FP-
kolle fur den Antrieb enthalten. Serie bereits on Board.

> Sie ermdglichen so den vollen Schreib-/Lesezugriff auf die > Bei der RS232-Verbindung kann der erste Treiber als
Parameter. Gateway zu den nachgeschalteten Treibern verwendet
werden und dadurch kénnen auch die restlichen Antriebs-

> Auch Status- und Positionsdaten der Achsen werden ) o
regler mit der SPS kommunizieren.

aufgezeichnet.

Kommunikation iiber RS232

Kommunikationssoftware SPS FP-Serie

MINAS A6

Inatane
MG 71 _Wte_Parameter

EN ENOD
hStan hbene
iTypaParamater bEimor
MoBararnaler  wEmmiCode -
difararesterfalus
ComPond
— #loSkee

Kommunikation iiber RS485

RS232/Modubus

Kommunikationssoftware SPS FP-Serie

P MINAS A6 Nr. 1 MINAS A6 Nr. 2 MINAS A6 Nr. 15

MG 71 _Wte_Parameter

EN END
HStan hDene
TypaParamater bEimce
L = rCee - RS485/Modbus
ComPond
— #loSkwe

Einfach herunterladen von der Panasonic Homepage:_https://www.panasonic-electric-works.com/eu/downloadcenter.htm

Home -> Downloadcenter -> Automatisierungstechnik -> PLC -> FPWIN Pro -> Software
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m SOFTWARE

Software Configurator PM fiir RTEX

Benutzerfreundliche und zeitsparende Inbetriebnahme

Die Software Configurator PM hietet zahlreiche Konfigurationsmaglichkeiten

> Achsen- und Parametereinstellungen
> Erstellen von Datentabellen

> Operationen im Tipp-Betrieb

Parametereinstellungen

Die Details der Einstellungen lassen sich in einer Tabelle an-

zeigen.

Im Beschreibungsfenster am unteren Rand wird erlautert, wie
die Einstellungen fur jede Kategorie erstellt werden. Parame-
ter lassen sich zwischen Achsen kopieren.

Vorteil: Wenn viele Achsen dieselben Einstellungen benoti-
gen, verkurzt dies die Eingabezeit erheblich.

Datentabelle erstellen

> Einfache Dateneingabe wie in Excel
> Anzeige der Datentabellen in verstandlicher Form

> Export von Datentabellen im Format CSV, z.B. fur Doku-
mentverwaltungssysteme

> Schnelles Einfugen von Datenbereichen einer CSV-Datei
mittels Ausschneiden & Einflgen in die Tabelle

> Fur jede Achse (oder jede Interpolationsachsengruppe)
eine eigene Tabelle.

Vorteil: Einfache, Ubersichtliche und schnelle Handhabung
der Daten

Testbetrieb der Achsen

Jede Achse lasst sich durch Testsequenzen unabhéangig von
den Betriebsmodi (PROG und RUN) des RTEX-Moduls (oder
der Steuerungen) betreiben.

Der Tipp-Betrieb und die Einlernfunktionen lassen sich zur
Indizierung von Positionierpunkten verwenden. Der Testbe-
trieb ist auch ohne eigenes Testprogramm maoglich.

Vorteil: Zeitersparnis durch Testbetrieb im Vorfeld

> Referenzpunktfahrt
> Datenmonitoreinstellungen

> sowie weitere Einstellungen fur einfache Testbetriebe

et
Rl T g A —

T -

- alE
T 0h e e B e g
Dab-WF mem mSNE gy
e e o g <L gy e ey
{mam W e [ e | T et LT bty | | BEB | LS
; et el e - -
=1~ : H
I i i
= ' ;
- . - N
e e '
e e .
- -
" . +
e H i
P - - -
: — -t i
i i
v Pl iy e o E
S0 8 e SRR R o
. 3
X

| Tool operation

Homineg...

gas itioning..
JOG.
Teaching...

Exit |
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Parametrierung der Antriebsregler

% PANATERM

Parametrier-Software PANATERM

Fiir MINAS AC-Servomotoren & Antriebsverstarker

PANATERM unterstutzt die Anwender direkt am Bildschirm beim Setzen
von Parametern und Uberwachungseinstellungen sowie beim Einrichten
und Analysieren von Datentabellen im mechanischen Betrieb. Die Soft-

ware lasst sich auf jedem handelsiblichen PC installieren und Uber die

USB-Schnittstelle mit der MINAS-Serie verbinden.

Grundfunktionen

> Parametereinstellung

> Nachdem ein Parameter am Bildschirm gesetzt wurde, wird er sofort an
den Treiber geschickt.

> Ha&ufig genutzte Parameter kdnnen in einer zweiten Anzeige separat
aufgelistet werden.

T
Parameter

Uberwachungsfunktion e —— =
Fres

e T B e T i s | i

> Monitor

> Einstellungen: Betriebsart, Geschwindigkeit, Drehmoment, Fehler und
Warnungen.

> Treibereingangssignal

> Lasteinstellungen: Gesamtansicht der Soll-/Istwerte, Lastverhaltnis,
rickgekoppeltes Widerstandslastverhéltnis

> Alarm

Monitor

> Anzeige/L6schen der Nummer und des Inhalts des aktuellen Alarms
und der letzten 14 Fehler

gh\? ghv Vertriebs-GmbH | Am Schammacher Feld 47 | 85567 Grafing | Telefon + 49 80 92 81 89 0 | info@ghv.de | www.ghv.de



m SOFTWARE Kostenlos!

Parametrier-Software PANATERM

Ao | [ b i |

Einrichtung i

> Auto-Tuning I

> Ermittlung des Anpassungswerts und Tragheitsverhéltnisses

> Liniendiagrammanzeige -

> Das Diagramm zeigt die Soll-/Istgeschwindigkeit, das Drehmoment und __ﬂ_. e :
den Schleppfehler in Form von grafischen Linien an. [ficsassceie b e
Einstellungen zum Absolut-Encoder P SR L i Sk

Ldschen des Absolut-Encoders am Ausgangspunkt Liniendiagrammanzeige

Anzeige einfacher ein-/mehrtouriger Daten

vV VvV vV VvV

Statusanzeige des Absolut-Encoders

Analyse mechanischer Betriebsdaten (Frequenzanalyse)

Messung der Frequenzmerkmale einer Maschine — Darstellung im Bode-
Diagramm

Software einfach herunterladen von der Panasonic Homepage: https://www.panasonic-electric-works.com/eu/downloadcenter.htm
Home -> Downloadcenter -> Automatisierungstechnik -> Servo drives -> Alle Produkte -> Software

Servo Selection Tool

Das Servo Selection Tool ist ein einfaches, aber sehr hilfreiches Tool zur
Auswahl der Zubehorteile. Sie lasst sich auf jedem handelstblichen PC in-

stallieren.

o s s o

Software einfach herunterladen von der Panasonic Homepage: https://www.panasonic-electric-works.com/eu/downloadcenter.htm
Home -> Downloadcenter -> Automatisierungstechnik -> Servo drives -> Alle Produkte -> Software
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Kostenlos!

Software zur Antriebsauslegung

Software M-SELECT

M-SELECT ist eine Software zur Dimensionierung des Motors und des
Antriebs der MINAS-Serie von Panasonic. Unter Berlcksichtigung des
mechanischen Aufbaus und den dynamischen Ansprichen kann der pas-
sende Motortyp bestimmt werden. Es ist ein sehr wertvolles Werkzeug fur
den Maschinenbau, da auch CAD-Daten im 2D- oder im 3D-Format zur
Verflgung stehen. Die Software bietet eine vollstandige Analyse und de-
taillierte Verwendung der MINAS A5-Serie in allen GroBen.

Die Dimensionierung der Servomotoren
in nur vier Schritten

1. Auswahl und Eingabe der mechanischen Komponenten und der entsprechenden
Parameter (Bild 1)

Dem Benutzer steht eine Datenbank mit allen mechanischen Standardtei-
len zur Verflgung (Getriebe, Kupplung, Spindelachse und vieles mehr).

2. Bestimmung Bewegungsprofil (Bild 2)
Darstellen und Ermitteln von Geschwindigkeit, Position, Rampen usw.

3. Auswahl der passenden Motorserie (Bild 3)
> 1- oder 3-phasig
> Eingangsspannung
> Angabe Drehmoment usw.

Die Software berechnet die Parameter fur die ausgewéhlte Serie. Mit OK
oder NG (not good) werden die verschiedenen Kriterien bewertet.

4. Ergebnis (Bild 4)
Ergebnis prufen und ausdrucken

Panasonic
MINAS

M-SELECT

Ty N T T Y S T
Lot
;Lﬁ-atﬁa‘h sl
S o = =
LA = e
e o
[ i
1
] r—— 3 e = i
v
= =
BRS aa g
— = = ==
E = s
S .
-ll-l:-—l" b= S
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I8 \WEITERE PRODUKTE VON PANASONIC

Panasonic Electric Works bietet eine breite Produktpalette von Einzelkomponenten bis hin zu Komplettsystemen. Beratung, De-
sign-in, Installation und Inbetriebnahme durch qualifizierte Applikationsingenieure runden die technischen Leistungen und das
Serviceprofil von Panasonic ab.

Bediengerate

Unsere kompakten, hellen und leicht ablesbaren Bediengerate eignen sich hervorra-
II gend fUr die Visualisierung der Prifergebnisse. Auf Wunsch kénnen die Ublichen Tas-
1 tenfelder durch Bediengerate mit Berihrungseingabe ersetzt werden.

= -Mlli“ ]

Servoantriehe MINAS LIQI

Die kostengunstigste Servoantriebs-L6sung, besonders wenn Zuverlassigkeit und Per-
: formance gefragt ist. Mit den MINAS LIQI Antriebsreglern lassen sich Applikationen
@ wie z.B. Maschinen zur einfachen Lebensmittelverarbeitung, Verpackung, zum Druck,
- zur Metallverarbeitung sowie kleinere lineare Roboter realisieren.

ACD-Komponenten

-E_“i- ! !E_i' ] Komponenten wie die Energiezahler, Zeitgeber/Zahler, Temperaturregler, Endschalter
| g L e . . o . .
= - und Lufter runden das umfangreiche Produktportfolio fur die automatisierte Fertigung
-* i ab.
—am -
e Sensoren
l ’ Panasonic ist Wegbereiter bei der Herstellung besonders leistungsfahiger Sensoren fur
! alle nur denkbaren Anwendungsbereiche. Unsere Sensoren erleichtern die Automati-
' sierung der verschiedensten FertigungsstraBen wie z.B. flr die Herstellung von Halb-
m leitern.
Lasermarkiersysteme

Lasermarkiersysteme von Panasonic eignen sich hervorragend fur die berdhrungslose,
dauerhafte Beschriftung der meisten Materialien wie Metall, Kunststoffe, Glas, Papier,
Holz und Leder. Die CO2-Lasermarkiersysteme und Faserlaser lassen sich einfach in
vorhandene Produktionslinien integrieren. Dort kénnen sie vielfaltige Beschriftungs-

und Markierungsaufgaben ausfuhren.

gh\? ghv Vertriebs-GmbH | Am Schammacher Feld 47 | 85567 Grafing | Telefon + 49 80 92 81 89 0 | info@ghv.de | www.ghv.de



